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Safety Information

Before using the robot, please read the following safety instructions
and take general preventative measures.

1. Only authorized technicians are allowed to disassemble the robot.

Users are not recommended to do so.

2. Remove the exterior protective covering before use to ensure the
device can work properly.

3. Do not place the robot on a desk, table, TV bench, or other places
where dropping may occur easily to avoid any damage.

4. No operation is allowed in an environment with an open fire or
fragile object. No operation is allowed in an area where flammable
materials are stored.

5. Do not throw or kick the robot.

6. Do not operate the device in a bathroom, washroom, or other wet
areas.

7. 0nly use the robot in an environment where the temperature
range from -10°C to 35°C.

8. Ensure Wi-Fi signals are available in the area where the robot
works.

9. Do not over-bend the cable or place any heavy or sharp objects on
the robot.

10. Any operations not complying with the user manual may cause
damage to the robot.
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Packaging List

01. EBO X Robot

03. Adapter for Charging Dock
05. SD Card

06. Pin

02. Charging Dock

04. User Manual
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Product Introduction

01. ToF Module  02.Camera

Expression Lights ~ 05. Touch Area

03. Privacy Bu

tton  04.Eye

06. Hub Motor  07. Infrared

FillLight 08.MIC  09.Waist Atmosphere Lights  10. ToF
Module  11.Acoustic Unit
14. Infrared Receiver Module

12. Air Outlet
15. ToF Module

13. SD Card Slot
16. Touch Area
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17. Pause/Play  18.Volume Down  19.Action Button  20.
Volume Up  21.Power Button  22. Reset Button
23. Charging Contact

24. Power Indicator Light ~ 25. Infrared Transmitter Module ~ 26.
Charging Contact  27. DC Interface
28. Charging Cable Limit Slot 29. Non-slip Glue




How to Use the Charging Dock

1. Insert the DC plug of the adapter into the DC hole at the bottom of 3. Remove the covering on the non-slip glue of the charging base and
the charging dock. place the charging dock with its back tightly against a wall and its
bottom firmly on the floor.

m i

2. Push the adapter cable into the slot of the charging base to ensure Note: To prevent the charging dock from moving, please ensure it
the former will not jack the latter. tightly leans against the bottom of the wall and is firmly attached to
the floor.

03



4. Keep 1.5 meter areas in front and 1 meter on the left and right of 6. When placed on the charging dock, the robot will turn on and start
the charging dock clear of obstacles, so that the robot can smoothly charging automatically, and it will display the current battery level.
return for charging.

5. Plug the adapter into the power supply. The indicator light on the 7. When the battery is too low, the robot will start the auto charging
top of the charging dock will turn on once the connection is program. Please use the EBO HOME App if you need to stop the
successful. program.
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How to Use the Robot

1. Power on/Power off: Press the power button to turn on the robot. 3. Play control functions: Volume + / Volume - and Pause/Play.
Press and hold the power button for 3 seconds to turn off the robot.

RS

&

2. Tap the Action button to use the voice assistant without saying 4. Touch areas (left and right):
any wakeup words.

(1) The left touch area:
switch to the previous
lighting theme or the

previous track.

(2) The right touch area:
switch to the next
lighting theme or the
next track.
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5. Three Methods for Changing Privacy Settings: (3) You can quickly activate and deactivate the gimbal camera via the
(1) Press and lock the gimbal camera. It will be turned off, and EBO HOME App’ s shortcut button.

manual turning on is required. In this case, you cannot activate the
gimbal camera via the App.

(2) Press the Privacy button. When the indicator light is on, the 6. Connect the Bluetooth of the robot:
robot’ s recording microphone and camera will be disconnected from (1) Search “EBO X ROBOT” on your smart device.
the power supply. In this case, activation via the App is not available. (2) Choose to connect the Bluetooth of the robot.

(3) In the EBO HOME App, choose the Bluetooth device you are
connecting to disconnect.
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7. Reset the robot:Press and hold the reset button at the bottom for
over 5 seconds. Please do not shut down during the reset process.

Please note:

Restoring factory settings or unbinding the robot will not delete the
contents of the SD card. It is recommended that you back up the
contents of the SD card and empty the SD card.
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How to Connect the Robot to the Network

1. It takes about 1 minute for the robot to start up, and then enter 3. Log in to the homepage on EBO App and follow the steps below to
the scanning mode. bind the robot and match the network with the correct Wi-Fi name
and passwords:

(1) Scan the QR code and wait for a moment until you hear the robot
prompt that the network connection is successful.

(2) Stay on the QR code page until the prompt of successful binding
appears.

2. When downloading the App and signing up for an account, please
select the correct country or region information.

4. Change the network for the robot:

EBO HOME Go to the robot settings page on EBO

HOME App
WLAN Go to the WLAN option
XXXXXXX Enter your new Wi-Fi account and
password

Generate a QR code, and the robot scans
the code

EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
08



Robot Specifications

Product Name

EBO X Family Companion Robot

Product Model

EBOX

Types of Wireless Connection

2.4G/5G Wi-Fi, BT, 2.4G Self-defined Radio

Product Dimensions

L168mm XW168mm X H218mm

Material

PC+ABS

Product Weight 1700g (+20g) Gimbal Description Single Axis Gimbal
Resolution UHD, FHD, HD, and SD Top Speed 1.5m/s

Camera FOV 106° Climb Angle <=15°

Camera F/N 1.8 Obstacle Clearance <=10mm
Microphone Type 4 Microphones array Operating Noise <=28dB

Speaker Power 8W Audio Coding Format AAC\PCM
BPU/NPU 5 TOPS BPU Video Coding Format H265

Motor Type Brushless Direct Drive Hub Motor RAM 2GB

Battery Capacity 2500mAh ROM 8GB

Adapter Rated Power 19V=1.8A Auto Charging Technology Vision and Infrared
Robot Rated Power 9w LED Specifications RGB

Charging Time 2 Hour Extended Memory Support 16G - 256G
Battery Life 2-3 Hour File Format for Memory Card MP4
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Robot Voice Control Instructions

1. To log in to the Alexa account on EBO HOME App, follow the
instructions to create and log in to an Amazon account.

(1) Go to the Alexa login page on EBO HOME App and click "Log In".
(2) Follow the instructions to enter the account authorization page
and enter your Amazon account password to complete the
authorization.

(3) Select your country or region and confirm which language you
will use to interact with Alexa.

(4) Set the Device Name. The default option is "Robot," and the
Device Name will affect the command words used to control the
robot. For example, if the Device Name is set to "Robot", the
command phrase to control the robot through Alexa should be
"Alexa, Robot sit down".

2. Using Alexa on the Robot

By using Alexa's universal functions on a robot, you can control the
robot by giving voice commands such as "Alexa, speak slower",
"Alexa, read me a story" or "Alexa, tell me a software joke".

3. Enable EBO X Robot Skill

(1) Open the Amazon Alexa App.

(2) Search for "EBO X Robot Skill".

(3)Click "Enable".

(4) Use Alexa to control the robot by saying: "Alexa, 'Robot' stand
up", "Alexa, 'Robot' sit down", "Alexa, 'Robot' follow me", "Alexa,
'Robot' go back to charge".

AN

Caution:
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Disposal of a battery into fire or a hot oven, or mechanically
crushing or cutting of a battery, that can result in an explosion.
Leaving a battery in an extremely high temperature surrounding
environment that can result in an explosion or the leakage of
flammable liquid or gas.



Legal Notices

1. Before using the product, please carefully read this document and
keep it for future reference.

2. Theillustrations and descriptions in this document are for
reference only, and the actual product shalltprevail. For specific
specifications and configurations, please refer to the relevant
specification documents or consult the seller.

3. The nominal storage capacity and technical performance
indicators are only specifications, and the actual data may vary due
to factors such as'environments and settings.

4. 1f you use the robot with other products or software, Enabot do
not guarantee its compatibility and legality.

5. Nothing in this document constitutes a modification of Enabot's
product warranty policy.

6. This product is not intended for use in organ transplantation or
other life support system applications where any product failure
could result in death or personal injury.

7. Without the authorization of Enabot, no one may copy, transcribe,
delete, compile, store, transmit or translate this document.

FCC Regulatory Compliance
This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including interference that
may cause undesired operation.
chan%es or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user’'s authority to operate the equipment.
This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B
digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency
energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may
cause harmful interference to radio communications. However, there is no
uarantee that interference will not occur in a particular installation.
this equipment does cause harmful interference to radio or television reception,
which can be determined by turning the equipment off and on, the user is
encouraged to try to correct the interference by one or more of the following
measures:
-- Reorient or relocate the receiving antenna.
-- Increase the separation between the equipment and receiver.
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-- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which
the receiver is connected.

-- Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

IC Regulatory Compliance
This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with
Innovation, Science and Economic Development Canada’ s licence-exempt RSS(s).
Operation is subject to the following two conditions:

1) This device may not cause interference.

2) This device must accept any interference, including interference that may
cause undesired operation of the device.

L’ émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est
conforme aux CNR d’ Innovation, Sciences et Développement économique Canada
applicables aux appareils radio exempts de licence. L exploitation est autorisée
aux deux conditions suivantes :
Elg L’ appareil ne doit pas produire de brouillage;

2) L’ appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le
brouillage est susceptible d’ en compromettre le fonctionnement.
This equipment complies with FCC/IC RSS-102 radiation exposure limits set forth
for an uncontrolled environment. This equipment should be installed an

operated with minimum distance 20 cm between the radiator and your body. This
transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other
antenna or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102
établies pour un environnement non contrélé. Cet équipement doit étre installé et
utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le radiateur et votre corps. Cet
émetteur ne doit pas étre colocalisé ou fonctionner en conjonction avec une autre
antenne ou un autre émetteur.

The device for operation in the band 5150-5250 MHz is only for indoor use to
reduce the potential for harmful interference to co-channel mobile satellite
systems;

le dispositif utilisé dans la bande 5150-5250 MHz est réservé a une utilisation en
intérieur afin de réduire le risque de brouillage préjudiciable aux systemes
mobilesg)ar satellite dans le méme canal;

5150-5350 MHz are restricted to indoor use only.

or
The functions of Wireless Access S%stems including Radio Local Area
Networks(WAS/RLANSs) within the band 5150-5350 MHz for this device are
restricted to indoor use onl&/ within all Eurolaean Union countries (BE/BG/CZ/DK/
DE/EE/IE/EL/ES/FR/HR/ IT/CY/LV/LT/LU/HU/MT/NL/AT/PL/PT/RO/SI/SK/FI/SE/TR/
N O/CH/IS/LI/UK(NI)

Wireless protocol frequency bands maximum output power
802.11b,g,n 2.4GHz 16dBm

802.11.a,ac 5.2GHz 17dBm

BT 2.4GHz 0dBm

2.4G self-defined radio 2.4GHz 2dBm




Consignes de sécurité

Avant d'utiliser le robot, veuillez lire les consignes de sécurité
suivantes et prendre des mesures préventives générales.

1. Seuls les techniciens agréés sont autorisés a démonter le robot. Il
est déconseillé aux utilisateurs de le faire.

2. Retirez le revétement de protection extérieur avant ['utilisation
afin de garantir le bon fonctionnement de ['appareil.

3. Pour éviter tout dommage, ne placez pas le robot sur une table de
travail, une table, un meuble de télévision ou tout autre endroit ol il
risque de tomber facilement.

4. Il estinterdit d'utiliser 'appareil dans un environnement abritant
un feu ouvert ou un objet fragile. Il est interdit d'utiliser ['appareil
dans une zone abritant des matériaux inflammables.

5. Il est interdit de lancer le robot ou de lui donner des coups de
pied.

6. N'utilisez pas l'appareil dans une salle de bain, une buanderie ou
tout autre endroit humide.

7. N'utilisez le robot que dans un environnement ou la température
est comprise entre -10 °C et 35 °C.

8. Assurez-vous que des signaux Wi-Fi sont disponibles dans la zone
de fonctionnement du robot.

9. Ne pliez pas trop le cable du robot et n'y placez pas d'objets lourds
ou pointus.

10. Toute opération non conforme au manuel d'utilisation peut
endommager le robot.
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Liste de colisage

01. Robot EBOX  02. Station d’ accueil
03. Adaptateur pour la station d'accueil

04. Manuel d'utilisation

05. Carte SD

02

05

06. Broche

03
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Présentation du produit

01.Module ToF ~ 02.Caméra  03.Bouton de confidentialité

Voyants d'expression oculaire ~ 05.Zone tactile ~ 06. Moteur
moyeu  07.Lumiére de remplissage infrarouge ~ 08.MIC ~ 09.
Lumiéres d'ambiance de lataille ~ 10. Module ToF  11. Unité
acoustique

12. Sortie d'air
14. Module récepteur infrarouge
16. Zone tactile

13. Emplacement pour carte SD
15. Module ToF

04.
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18. Baisser le volume
20. Augmenter le volume
22. Bouton de réinitialisation

17. Pause/Lecture
19. Bouton d'action
21. Bouton d'alimentation
23. Contact de charge

24.Voyant d'alimentation ~ 25. Module émetteur infrarouge  26.
Contactde charge  27.Interface DC  28. Fente de limitation du
céble de charge  29. Colle antidérapante




Comment utiliser la station d'accueil

1. Insérez la fiche CC de |'adaptateur dans |’ orifice CC situé en bas de
la station d'accueil.

|-

2. Poussez le cable de 'adaptateur dans la fente de la base de charge
pour s'assurer que le cable n'entre pas en contact avec la base de
charge.
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3. Retirez le revétement de la colle antidérapante de la base de
chargement et placez la station d'accueil en appuyant fermement sa
face arriére contre un mur et en posant fermement sa face inférieure
sur le sol.

m (m!

Remarque : Pour éviter que la station d'accueil ne bouge, veillez a ce
qu'elle soit bien appuyée (Pour empécher le quai de chargement de
bouger, assurez-vous qu’ il s’ appuie) contre le bas du mur et
fermement fixée au sol.



4. Veillez a ce que les zones de 1,5 métre devant et de 1 métre a
gauche et a droite de la station d'accueil soient exemptes

d'obstacles, afin que le robot puisse revenir en douceur pour se
recharger.

6. Lorsqu'il est placé sur la station d'accueil, le robot s'allume et
commence a se charger automatiquement, tout en affichant le
niveau actuel de la batterie.

60%

5. Branchez 'adaptateur sur |" alimentation électrique. Le voyant
situé au-dessus de la station d'accueil s'allume lorsque la connexion
est effectuée avec succes.

7. Lorsque la batterie est trop faible, le robot lance le programme de
charge automatique. Veuillez utiliser I'application EBO HOME pour
arréter le programme.
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Comment utiliser le robot

1. Mise sous tension/hors tension : Appuyez sur le bouton
d'alimentation pour mettre le robot en marche. Appuyez sur le
bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour éteindre le robot.

KEHKR

q°

2. Appuyez sur le bouton d'action pour utiliser |'assistant vocal sans
prononcer de mots de réveil.
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3. Fonctions de commande de la lecture : Volume + / Volume - et
Pause/Lecture.

(1) La coté gauche:
passer au theme
lumineux précédent ou
a la piste précédente.

(2) La coté droit:

passer au theme
lumineux suivant ou a la
piste suivante.



5. Trois méthodes de modification des paramétres de confidentialité : (3) Vous pouvez rapidement activer et désactiver la caméra a cardan
(1) Appuyez sur la caméra a cardan et verrouillez-la. Elle va se via le bouton de raccourci de ['application EBO HOME.

désactiver et il faudra l'activer manuellement. Dans ce cas, vous ne
pouvez pas activer la caméra a cardan via l'application.

(2) Appuyez sur le bouton de confidentialité. Lorsque le voyant est 6. Connectez le Bluetooth du robot :

allumé, le microphone d'enregistrement et la caméra du robot sont (1) Recherchez « EBO X ROBOT » sur votre appareil intelligent.
déconnectés de l'alimentation électrique. Dans ce cas, il est (2) Sélectionnez cet appareil Bluetooth pour connecter le Bluetooth
impossible de les activer via ['application. du robot.

(3) Dans l'application EBO HOME, choisissez 'appareil Bluetooth que
vous connectez pour le déconnecter.
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7. Réinitialiser le robot:Appuyer sur le bouton de réinitialisation
situé sous I’ appare|l et maintenez-le enfoncé pendant plus de 5
secondes. Surtout, n’ arrétez pas | appareil durant le processus de
réinitialisation.

Veuillez noter:

La restauration des parameétres d'usine ou la déconnexion du robot
ne supprimera pas le contenu de la carte SD. Il est recommandé de
sauvegarder le contenu de la carte SD et de vider la carte SD.

18



Comment connecter le robot au réseau

1. Il faut environ 1 minute pour que le robot démarre, puis passe en 3. Connectez-vous a la page d'accueil de |'application EBO et suivez
mode scan. les étapes ci-dessous pour connecter le robot et faire correspondre le
réseau avec le nom et les mots de passe Wi-Fi corrects :

(1) Scannez le code QR et attendez un moment jusqu'a ce que le
robot vous indique que la connexion au réseau a été effectuée avec
succes.

(2) Ne quittez pas la page du code QR jusqu'a ce que le message
indiquant que la connexion a été effectuée avec succes s'affiche.

2. Lors du téléchargement de 'application et de la création d'un
compte, veuillez sélectionner les informations sur le pays ou la
région.

4. Modification du réseau du robot :

EBO HOME Accédez a la page des paramétres du

robot sur 'application EBO HOME.

WLAN Accédez a l'option WLAN

XXXXXXX Saisissez votre nouveau compte Wi-Fi et
votre nouveau mot de passe

Générez un code QR, qui sera ensuite
scanné par le robot
EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
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Spécifications du robot

Nom du produit

Robot compagnon de la famille EBO X

Modéle du produit

EBO X

Types de connexion sans fil

Wi-Fi 2.4G / 5G, BT,
radio 2.4G auto-définie

Dimensions du produit

L168mm XW168mm X H218mm

Matériau

PC+ABS

Poids du produit 1700g (+20g) Description du cardan Cardan a axe unique
Résolution UHD, FHD, HD et SD Vitesse maximale 1.5m/s
Champ de vision de la caméra | 106° Angle de montée <=15°
F/N de la caméra 1.8 Marge de franchissement <=10mm
Type de microphone Réseau de 4 microphones d’ obstacles
Puissance du haut-parleur 8W Bruit de fonctionnement <=28dB
BPU/NPU 5 HAUT-PARLEURS BPU Format de codage audio AAC\PCM
Type de moteur Moteur moyeu sans balais a entraine- Format de codage vidéo H265
ment direct RAM 2GB
Capacité de la batterie 2500mAh ROM 8GB
Puissance nominale de 19V=1.8A Technologie de charge automatique Vision et infrarouge
|'adaptateur Spécifications des voyants LED RGB
Puissance nominale du robot | 9W Prise en charge de la mémoire 16G - 256G
Temps de charge 2 heures étendue
Durée de vie de la batterie 2-3 heures Format de fichier de la carte MP4

mémoire
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Instructions sur les
commandes vocales pour
le robot

1. Pour se connecter au compte Alexa sur " application EBO HOME,
suivez les instructions afin de créer un compte Amazon et de vous y
connecter.

(1) Accédez a la page de connexion Alexa dans |” application EBO
HOME, puis appuyez sur « Connexion ».

(2) Suivez les instructions pour accéder a la page d” autorisation du
compte et saisissez le mot de passe de votre compte Amazon pour
procéder a " autorisation.

(3) Sélectionnez votre pays ou votre région, puis confirmez la langue
que vous utiliserez pour interagir avec Alexa.

(4) Définissez le nom du dispositif. L” option par défaut est « Robot »,
et le nom du dispositif conditionne les commandes utilisées pour
contréler le robot. Par exemple, si le nom du dispositif est « Robot »,
la commande pour contréler le robot avec Alexa doit étre « Alexa,
Robot... assis ».

2. Utilisation d’ Alexa avec le robot

Gréace aux fonctions universelles d’ Alexa, contrdlez un robot en lui
transmettant des commandes vocales telles que « Alexa, parle plus
lentement », « Alexa, lis-moi une histoire » ou « Alexa, raconte-moi
une blague sur les logiciels ».

3. Activer la compétence du robot EBO X

(1) Lancez I application Amazon Alexa.

(2) Recherchez « Compétence Robot EBO X ».

(3) Appuyez sur « Activer ».

(4) Avec Alexa, contrdlez le robot en lui transmettant des
commandes vocales : « Alexa, Robot... debout », « Alexa, Robot...
assis », « Alexa, Robot... suis-moi » ou « Alexa, Robot... retourne en
chargement ».

21

Mentions légales

1. Avant d'utiliser le produit, veuillez lire attentivement ce document
et le conserver pour toute référence ultérieure.

2. Les illustrations et les descriptions contenues dans le présent
document sont données a titre de référence uniquement, le produit
réel faisant foi. Pour connaitre les spécifications et configurations
spécifiques, veuillez-vous référer aux documents de spécification
correspondants ou consulter le vendeur.

3. La capacité de stockage nominale et les indicateurs de |
performance technique ne sont que des spécifications. Les données
réelles peuvent varier en fonction de facteurs tels que les
environnements et les parametres. ,

4. Enabot ne garantit pas la compatibilité et la [égalité de 'utilisation
du robot avec des produits ou logiciels autres que ceux
recommandés.

5. Aucune information du présent document ne constitue une
modification de la politique de garantie des produits d'Enabot.

6. L'utilisation de ce produit n'est pas prévue pour la transplantation
d'organes ou d'autres applications de systemes de survie ou toute
défaillance du produit pourrait entrainer la mort ou des blessures.
7.l est interdit de copier, transcrire, supprimer, compiler, stocker,
transmettre ou traduire ce document sans 'autorisation d'Enabot.



Sicherheitsinformationen Lieferumfang

Bevor Sie dieses Produkt verwenden, lesen Sie bitte die folgenden 01.EBO X Roboter  02. Ladestation
Sicherheitshinweise sorgféltig durch und treffen Sie die iiblichen 03. Netzadapter fiir die Ladestation
Sicherheitsvorkehrungen. 04. Benutzerhandbuch  05.SD-Karte  06. Stift

1. Nur autorisiertes technisches Personal. Benutzern wird nicht
empfohlen, sie selbst zu bedien.

2. Entfernen Sie vor dem Gebrauch die Schutzfolie, um die normale
Funktion des Roboters sicherzustellen.

3. Stellen Sie es nicht an Orten auf, an denen es leicht herunterfallen
kann, wie z. B. Tischen, Couchtischen, Fernsehschranken usw., um
Schéden durch Herunterfallen zu vermeiden.

4. Es ist verboten, in der Umgebung von offenem Feuer und
zerbrechlichen Giitern zu verwenden, und es ist verboten, brennbare
Gliter im sauberen Bereich zu verwenden.

5. Halten oder treten Sie dieses Produkt nicht.

6. Vermeiden Sie die Verwendung des Produkts auf nassem
Untergrund, z. B. im Badezimmer oder auf der Toilette.
7.Verwenden Sie das Produkt nur in einer Umgebungstemperatur
zwischen -10 °C und 35°C.

8. Stellen Sie sicher, dass die Wi-Fi-Signalabdeckung vorhanden ist,
um das Produkt verwenden zu kdnnen.

9. Vermeiden Sie iberméaRiges Biegen der Drahte und das Ablegen
schwerer und scharfer Gegenstande auf der Maschine.

10. Jeder Vorgang, der nicht den Anweisungen entspricht, kann zu
Schédden am Produkt fiihren.
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Produktvorstellung

01. TOF-Modul ~ 02. Kamera  03. Privatsphére-Taste

04. Augenausdruck-Leuchten  05. Touch-Bereich

06. Radnabenmotor  07. IR-Aufhellleuchte  08. Mikrofon
09. Atmosphérische Taille-Leuchten  10. TOF-Modul

11. Akustikeinheit  12. Luftaustrittséffnung ~ 13. SD-Karten-

schacht  14.IR-Empfangsmodul  15. TOF-Modul

16. Touch-Bereich
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18. Lautstdrke verringern
21. Ein/Aus-Taste

17. Pause/Wiedergabe
20. Lautstédrke anheben
23. Ladekontakt

19. Aktionstaste
22. Zuriicksetztaste

24. Betriebsanzeige-LED ~ 25.IR-Sendemodul  26. Ladekontakt
27.DC-Eingangsbuchse  28. Aussparung fiir die Ladekabeldurch-

fiihrung 29. Antirutschstreifen




Nutzung der Ladestation

1. Stecken Sie den DC-Stecker des Netzadapters in die DC-Eingangs- 3. Entfernen Sie die Schutzfolie vom rutschfesten Kleber der
buchse auf der Unterseite der Ladestation. Ladestation und stellen Sie die Ladestation mit der Riickseite fest an
eine Wand und mit der Unterseite fest auf den Boden.

|-

m i
2. Fiihren Sie das Netzadapterkabel {iber die Aussparung aus der
Ladestation heraus, damit es nicht eingeklemmt wird. Hinweis: Um einem Verrutschen der Ladestation vorzubeugen,
vergewissern Sie sich, dass die Ladestation fest an der Wandunter-
seite anliegt und sie verrutschfest auf dem Untergrund steht.
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4, Halten Sie den Bereich von 1,5 Metern vor und 1 Meter auf der 6. Wenn der Roboter auf die Ladestation gestellt wird, schaltet er
linken und rechten Seite der Ladestation frei von Hindernissen, sich ein und startet den Ladevorgang automatisch, wobei die
damit der Roboter problemlos zum Laden zuriickkehren kann. aktuelle Akkuladung angezeigt wird.

o)
&y

O
C)

20% 40% 60%
(]
D 1)
5. Stecken Sie den Netzadapter in eine Netzsteckdose. Wenn die 80% 100%

Ladestation mit Strom versorgt wird, leuchtet die Anzeige-LED auf der

Oberseite der Ladestation.

7. Wenn die Akkurestladung zu gering ist, startet der Roboter das
automatische Ladeprogramm. Wenn Sie dieses Programm abbrechen
mochten, benutzen Sie bitte die EBO HOME App.
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Benutzung des Roboters

1. Ein-/Ausschalten: Driicken Sie die Ein/Aus-Taste, um den Roboter
einzuschalten. Halten Sie die Ein/Aus-Taste 3 s lang gedriickt, um
den Roboter auszuschalten.

2. Tippen Sie auf die Aktionstaste, wenn Sie den Sprachassistenten
ohne vorheriges Aufweckwort nutzen méchten.
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3. Funktionen fiir die Wiedergabesteuerung: Lautstarke Anheben/ver-
ringern und Pause/Wiedergabe.

(1) Linker Touch-Bere-
ich: Umschalten zum
vorherigen Beleuch-
tungsthema oder
Sprung zum vorherigen
Titel.

(2) Rechter Touch-Bere-
ich: Umschalten zum
nachsten Beleuchtungs-
thema oder Sprung zum
nachsten Titel.



5. Furdie Anderung der Privatsphéareneinstellung stehen (3) Eine schnelle Aktivierung bzw. Deaktivierung der Schwebesta-
Ihnen drei Methoden zur Verfiigung: tivkamera ist iber die Schnellzugriffsschaltflache Ihrer EBO HOME
(1) Driicken und Sperren der Schwebestativkamera. Diese wird App mdglich.

daraufhin ausgeschaltet, wodurch eine manuelle Steuerung des
Roboters notwendig wird. Eine Aktivierung der Schwebesta-
tivkamera mithilfe der App ist in diesem Zustand nicht moglich.

6. Verbinden Sie den Roboter liber Bluetooth:

. . = . . 1) Suchen Sie in lhrem Smartphone oder Mobilgerat ,EBO X ROBOT “.
(2) Driicken der Privatsphare-Taste. Wenn die Anzeige-LED leuchtet, ( . I . "

sind das Aufzeichnungsmikrofon und die Kamera des Roboters von (g) wﬁmen 2!9 d'zve'ébégdﬁgfﬂge: Roctj)oters Ubir. B(;uet;oth aus.

der Stromversorgung getrennt. Eine Aktivierung mithilfe der App istin (3) Wahlen e nder K \Pp das zu verbindende

diesem Zustand nicht méglich. Bluetooth-Gerét aus, um die Verbindung zu trennen.
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7. Roboter zuriicksetzen:Halten Sie die Reset-Taste an der Unterseite
mehr als 5 Sekunden lang gedriickt. Bitte schalten Sie das Gerat
wéhrend des Riicksetzvorgangs nicht aus.

Bitte beachten Sie:

Durch das Wiederherstellen der Werkseinstellungen oder das
Aufheben der Bindung des Roboters wird der Inhalt der SD-Karte
nicht geldscht. Es wird empfohlen, den Inhalt der SD-Karte zu sichern
und die SD-Karte zu leeren.
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Den Roboter mit dem Netzwerk verbinden

1. Es dauert ca. 1 Minute lang, bis der Roboter startet und in den 3. Melden Sie sich auf der Startseite der EBO App an und folgen Sie
Scanmodus wechselt. den nachfolgenden Schritte, um den Roboter zu verbinden und das
richtige WLAN und WLAN-Schlissel einzustellen:

(1) Scannen Sie den QR-Code und warten Sie solange, bis lhnen der
Roboter mitteilt, dass die Netzwerkverbindung erfolgreich war.

(2) Bleiben Sie solange auf der QR-Code-Seite, bis angezeigt wird,
dass das Koppeln erfolgreich war.

2. Bitte wéhlen Sie beim Herunterladen der App und Registrieren
eines Kontos die richtigen Landes- bzw. Gebietsinformationen aus.

4. Das Netzwerk fiir den Roboter dndern:

EBO HOME Gehen Sie in der EBO HOME App zur Seite

»Robotereinstellungen“

WLAN Gehen Sie zu ,WLAN-Option“

XXXXXXX Geben Sie den Namen lhres neuen WLANs
und den WLAN-Schliissel ein

Generieren Sie einen QR-Code und lassen
Sie diesen vom Roboter scannen

EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
29



Spezifikationen des Roboters

Produktname EBO X Begleitroboter fiir die ganze Familie
Produktmodell EBO X Arten von drahtloser Verbindung 2.4G / 5G Wi-Fi, BT, 2.4G
Produktabmessungen L168mm X W168mm X H218mm selbstdefinierter Funk
Produktgewicht 1700g (+20g) Material PC+ABS
Auflosung UHD, FHD, HD und SD Schwebestativbeschreibung Einachsiges Schwebestativ
Kamerasichtfeld 106° Hochstgeschwindigkeit 1.5m/s
Kamerabrennweite 1.8 Steigwinkel <=15°
Mikrofontyp 4-Mikrofon-Matrix Hindernisfreiraum <=10mm
Lautsprecherausgangsleistung 8w Betriebsgerduschpegel <=28dB
BPU/NPU 5-TOPS-BPU Audio-Codec-Format AAC\PCM
Motortyp Biirstenloser direkt angetriebener | Video-Codec-Format H265

Radnabenmotor RAM 2GB
Akkukapazitat 2500mAh ROM 8GB
Netzadapter-Nennleistung 19V=1.8A Automatische Ladetechnologie Sicht und Infrarot
Roboter-Nennleistung 9w LED - Spezifikationen RGB
Ladedauer 2 Hour Unterstiitzte Speichererweiterung i 16G - 256G
Akkubetriebszeit 2-3 Stunden Dateiformat fiir Speicherkarte MP4

30




Anleitung zur .
Sprachsteuerung eines
Roboters

1. Zum Anmelden beim Alexa-Konto in der EBO HOME-App folgen Sie
den Anleitungen zum Erstellen und Anmelden bei einem
Amazon-Konto.

(1) Gehen Sie zur Alexa-Anmeldeseite auf der EBO HOME-App und
tippen Sie auf ,Anmelden®.

(2) Befolgen Sie die Hinweise zum Aufrufen der Kontoautorisierungs-
seite und geben Sie Ihr Amazon-Kontopasswort ein, um die
Autorisierung abzuschlieRen.

(3) Wahlen Sie Ihr Land oder lhre Region und bestatigen Sie, welche
Sprache Sie zur Kommunikation mit Alexa verwenden mochten.

(4) Stellen Sie den Geratenamen ein. Die Standardoptionist,,Roboter®.
Der Geratename wirkt sich auf die Befehle aus, mit denen Sie den
Roboter steuern. Wenn der Geratename zum Beispiel auf ,Roboter
eingestellt ist, muss der Befehl zur Steuerung des Roboters iiber
Alexa ,Alexa, Roboter setz dich hin“ lauten.

2. Verwendung von Alexa auf dem Roboter

Wenn Sie die universellen Funktionen von Alexa auf einem Roboter
verwenden, kénnen Sie den Roboter durch Sprachbefehle wie ,Alexa,
sprich langsamer®, ,Alexa, lies mir eine Geschichte vor“ oder ,Alexa,
erzéhl mir einen Software-Witz“ steuern.

3. EBO X Roboter-Kompetenz aktivieren

(1) Offnen Sie die Amazon Alexa-App.

(2) Suchen Sie nach ,,EBO X Roboter-Kompetenz®.

(3) Tippen Sie auf ,Aktivieren*.

(4) Benutzen Sie Alexa, um den Roboter durch Sprachbefehle zu
steuern: ,Alexa, ,Roboter ‘ steht auf, ,Alexa, ,Roboter ‘ setzt sich
hin®, ,Alexa, ,Roboter ‘ folge mir“oder ,Alexa, ,Roboter ‘ gehe zum
Aufladen zuriick®.

31

Rechtliche Hinweise

1. Bevor Sie das Produkt benutzen, lesen Sie bitte dieses Dokument
sorgfélti%durch und bewahren es fiir spatere Referenzen auf.
2. Die Abbildungen und Beschreibungen in diesem Dokument
dienen nur als Referenz. Beziehen Sie sich immer auf das Ihnen
vorliegende Produkt. Produktspezifische Spezifikationen und
Konfigurationen entnehmen Sie bitte den entsprechenden
technischen Unterlagen. Diesbeziigliche Informationen erhalten Sie
auch von Ihrem Verkaufer.
3. Die nominale Speicherkapazitdt und die technischen Leistungsin-
dikatoren sind unter idealen Bedingungen ermittelte Spezifika-
tionen. Die tatsachlichen Daten konnen aufgrund verschiedener
Faktoren wie Umgebung und Einstellung hiervon abweichen.
4. Wenn Sie den Roboter mit anderen Produkten oder Software
verwenden, libernimmt Enabot keine Garantie fiir die Kompatibilitat
und Legalitat.
5. Keine Angaben in diesem Dokument dndern die Produktgarant-
ierichtlinie von Enabot.
6. Dieses Produkt ist nicht flir den Einsatz in der Organtransplanta-
tion oder in anderen lebenserhaltenden Systemen bestimmt, bei
ﬂenen ein Produktausfall zum Tod oder zu Verletzungen fiihren
ann.
7. Ohne Genehmigung von Enabot darf dieses Dokument von
niemanden kopiert, transkribiert, geléscht, kompiliert, gespeichert,
ibertragen oder Uibersetzt werden.

drahtloses Protokoll Frequenzband Maximale Ausgangsleistung
802.11 b,g,n 2.4GHz 16dBm

802.11.a,ac 5.2GHz 17dBm

BT 2.4GHz 0dBm

2.4G selbst definierter Funk § 2.4GHz 2dBm




EU-Konformitatserklarung:

Hiermit erklart Fuzhi Technology (Shenzhen) Co., Ltd., dass die
Funkgerate vom Typ EBO X entsprechen der Richtlinie2014/53/EU.
Den vollstandigen Text der EU Konformitatserklarung finden Sie
unter folgendem Link:

https://www.enabot.com/pages/certificate

1. Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten
Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich
verpflichtet sind, diese Geréate einer vom unsortierten

= Siedlungsabfall getrennten Erfassung zuzufiihren. Die
Entsorgung tiber die Restmiilltonne oder die gelbe Tonne ist
untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die
nicht fest verbaut sind, miissen diese vor der Entsorgung
entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

2. Moglichkeiten der Riickgabe von Altgeraten
Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch
offentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und
zur Verfiigung stehenden Méglichkeiten der Riickgabe oder
Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungs-
gemaRe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem
folgenden Link besteht die Méglichkeit, sich ein Onlineverze-
ichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu
lassen:
https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-ruec-
knahmestellen

3. Datenschutz
Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikalt-
geraten darauf hin, dass Sie flir das Léschen personenbezoge-
ner Daten auf den zu entsorgenden Altgeraten selbst
verantwortlich sind.

Frequenzband & Maximale Signalleistung
Frequenzband: 2.4GHz,5.2GHz;
EBO X Maximale Signalleistung: 17dBm



Informacao de seguranca

Antes de utilizar o rob0, leia as seguintes instru¢des de seguranca e
tome medidas preventivas gerais.

1. Apenas técnicos autorizados estdo autorizados a desmontar o
robd. Ndo se recomenda aos utilizadores que o fagam.

2. Remova a cobertura de protecdo exterior antes da utilizagdo, para
garantir que o dispositivo possa funcionar corretamente.

3. Ndo coloque o robd sobre uma secretaria, mesa, banco de TV, ou
outros locais onde possam ocorrer facilmente quedas para evitar
qualquer dano.

4. Nenhuma operagdo é permitida num ambiente com um fogo
aberto ou objeto fragil. Ndo é permitida nenhuma operagdo numa
4rea onde sejam armazenados materiais inflamaveis.

5. N&o atire ou pontapeie o robd.

6. Ndo opere o dispositivo numa casa de banho, lavabo, ou outras
4reas molhadas.

7. Utilize o robd apenas num ambiente em que a temperatura varia
entre-10°Ce35°C.

8. Certifique-se de que os sinais Wi-Fi estdo disponiveis na area onde
o robd trabalha.

9. Ndo dobre demasiado o cabo ou coloque quaisquer objetos
pesados ou afiados sobre o robd.

10. Qualquer operagdo que ndo cumpra o manual do utilizador pode
causar danos no robd.
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Lista do conteudo da
embalagem

01.RobG EBOX  02.Base de carregamento
03. Adaptador para a base de carregamento
04. Manual do utilizador  05. Cartdo SD  06. Pin




Introducao ao produto

01.Médulo ToF  02.Camara  03. Botdo de privacidade

04. Luzes de expressdo de olhos  05. Area de toque

cubo  07.Luz de preenchimento de infravermelhos

09. Luzes ambientes de cintura  10. Médulo ToF

06. Motor de

08. MIC

11. Unidade

aclstica 12.Saidadear 13.Ranhura para cartdo SD
14. Médulo recetor de infravermelhos
de toque

15. Médulo ToF

16. Area
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17. Pausar/Reproduzir ~ 18. Diminuir o volume  19. Botdo de agdo
20. Aumentar o volume  21. Botdo de ligar/desligar ~ 22. Botdo de
reiniciar ~ 23. Contacto de carregamento

3
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24. Luz indicadora de alimentacdo  25. Mddulo transmissor de
infravermelhos ~ 26. Contacto de carregamento  27. Interface CC
28. Ranhura de limitagdo do cabo de carregamento 29. Cola
antiderrapante




Como Utilizar a base de carregamento

1. Insira a ficha CC do adaptador no orificio CC na parte inferior da 3. Remova a cobertura sobre a cola antiderrapante da base de carga e
base de carregamento. coloque a base de carregamento com a parte de tras firmemente
contra uma parede e o fundo firmemente sobre o chdo.

|

m i
2. Empurre o cabo adaptador para a ranhura da base de

carregamento para garantir que o primeiro ndo ira ligar o segundo. Nota: Para evitar que a base de carregamento se desloque,
certifique-se de que estd firmemente encostada ao fundo da parede
e firmemente presa ao chéo.
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4. Mantenha édreas de 1,5 metros a frente e 1 metro a esquerda e a 6. Quando colocado na base de carregamento, o robd liga-se e
direita da doca de carga livres de obstaculos, para que o robd possa comega a carregar automaticamente, e mostra o nivel atual da
regressar sem problemas para carregar. bateria.

60%
80% 100%
5. Ligue o adaptador a fonte de alimentagdo. A luz indicadora no topo 7. Quando a bateria estiver demasiado fraca, o robd iniciard o
da base de carregamento acender-se-a assim que a ligago for bem programa de carregamento automatico. Utilize a aplicagdo EBO
sucedida. HOME se precisar de parar o programa.
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Como utilizar o Robo

1. Ligar/Desligar: Prima o botdo de ligar/desligar para ligar o robd.
Prima sem soltar o botdo de ligar/desligar durante 3 segundos para
desligar o robo.

KR
XKR

N

»

2. Toque no botdo de A¢do para utilizar o assistente de voz sem dizer
palavras de ativacdo.
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3. Desempenhar fungdes de controlo: Volume +/Volume - e
Pausar/Reproduzir.

(2) Adrea de toque a
direita: mudar para o
préximo tema de
iluminagdo ou paraa
préxima faixa.

(1) Adrea de toque a
esquerda: mudar para
o tema de iluminagdo
anterior ou para a faixa
anterior.



5. Trés métodos para alterar as defini¢des de privacidade: (3) E possivel ativar e desativar rapidamente a cAmara de suspenséo
(1) Pressione e bloqueie a cdmara de suspensdo cardan. Estara cardan através do botéo de atalho da aplicagdo EBO HOME.
desligada, e é necessario lig-la manualmente. Neste caso, ndo pode
ativar a cdmara de suspensdo cardan através da aplicagdo.

(2) Prima o botdo Privacidade. Quando a luz indicadora estiver ligada, 6. Ligar o Bluetooth do robd6:

o microfone de gravagdo do robd e a cdmara serdo desligados da (1) Procure "EBO X ROBOT" no seu dispositivo inteligente.

fonte de alimentac3o. Neste caso, a ativacdo através da aplicagdo ndo (2) Escolha para ligar o Bluetooth do robd.

esta disponivel. 3) Na aplicagdo EBO HOME, escolha o dispositivo Bluetooth que estd

aligar para desligar.
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7. Reiniciar o robot:Mantenha premido o botdo de reiniciar na parte
inferior durante mais de 5 segundos. Ndo desligue durante o
processo de reinicio.

Observe:

Restaurar as configuragées de fbrica ou desvincular o robd ndo
excluird o contetido do cartdo SD. E recomendavel fazer backup do
contetido do cartédo SD e esvazia-lo.
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Como ligar o Robo arede

1. Demora cerca de 1 minuto para o rob6 arrancar, e depois entrar no 3. Inicie sessdo na pagina inicial da Aplicagdo EBO e siga os passos
modo de exploragdo. abaixo para ligar o robd e fazer corresponder a rede com o nome
Wi-Fi e palavras-passe corretos:

(1) Digitalize o codigo QR e aguarde um momento até ouvir o robd a
avisar que a ligagdo a rede foi bem sucedida.

(2) Permanega na pagina do cddigo QR até que a ligagdo seja
concluida com sucesso.

2. Ao descarregar a aplicacdo e ao inscrever-se para uma conta,
selecione a informag3o correta do pais ou regido.

4, Mudar a rede para o robo:

EBO HOME Aceda a pagina de defini¢des do robot na

aplicagdo EBO HOME

WLAN Passe para a opgao WLAN

XXXXXXX Introduza a sua nova conta Wi-Fi e
palavra-chave

Gere um cddigo QR, e o robd digitaliza o
cédigo
EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
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Especificacoes do Robo

Nome do produto

Companheiro Robd Familiar EBO X

Modelo do produto

EBO X

Tipos de conexdo sem fio

Wi-Fi 2.4G / 5G, BT, radio 2.4G

Dimensdes do produto L168mm X W168mm X H218mm auto-definido
Peso do produto 1700g (£20g) Material PC+ABS
Resolugdo UHD, FHD, HD, e SD Descri¢do da suspensdo Suspens3o de eixo Unico
FOV da camara 106° Velocidade maxima 1.5m/s
F/N da camara 1.8 Angulo de subida <=15°
Tipo de microfone Conjunto de 4 microfones Desobstrugdo de obstaculos <=10mm
Poténcia do altifalante 8W Ruido de funcionamento <=28dB
BPU/NPU 5TOPS BPU Formato de codificagdo de dudio AAC\PCM
Tipo de motor Motor de cubo de transmiss3o directa | Formato de codificagdo de video H265
sem escovas RAM 2GB
Capacidade da bateria 2500mAh ROM 8GB
Poténcia Nominal do 19V=1.8A Tecnologia de carregamento automatico  Visdo e infravermelhos
adaptador Especificagdes LED
Poténcia nominal do robd i 9W Suporte de meméria alargada RGB (Vermelho, Verde, Azul)
Tempo de carregamento | 2 horas Formato do ficheiro para cartdo de 166 - 256G
Duracgdo da bateria 2-3 horas memoéria MP4
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Instrucoes de controlo por
voz do robot

1. Para iniciar sessdo na conta Alexa na aplicacdo EBO HOME, siga as
instrugOes para criar e iniciar sessdo numa conta Amazon.

(1) Aceda a pagina de inicio de sessdo Alexa na aplicagdo EBO HOME
e toque em "Iniciar sessao".

(2) Siga as instrugGes para entrar na pagina de autorizagdo de conta
e introduza a sua palavra-passe de conta Amazon para concluir a
autorizagao.

(3) Selecione o seu pais ou regido e confirme qual o idioma que ird
utilizar para interagir com a Alexa.

(4) Defina 0 nome do dispositivo. A opgdo predefinida é “Robot” e o
nome do dispositivo afeta as palavras de comando utilizadas para
controlar o robot. Por exemplo, se o nome do dispositivo estiver
definido como “Robot”, a frase de comando para controlar o robot
através da Alexa deve ser “Alexa, sentar robot”

2. Utilizar a Alexa no robot

Ao utilizar as fungdes universais da Alexa num robot, pode
controla-lo através de comandos de voz como “Alexa, fala mais
devagar”, “Alexa, [&-me uma histéria” ou “Alexa, conta-me uma
anedota de software”.

3. Ativar Competéncia EBO X Robot

(1) Abra a aplicagdo Amazon Alexa.

(2) Pesquise “Competéncia EBO X Robot”.

(3) Toque em “Ativar”.

(4) Utilize a Alexa para controlar o robot através de comandos de
voz: “Alexa, levantar robot”, “Alexa, sentar robot”, “Alexa, robot
segue-me” ou “Alexa, robot regressa para carregamento”.
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Noticias legais

1. Antes de utilizar o produto, leia atentamente este documento e

uarde-o para referéncia futura. .

. As ilustragGes e descri¢Bes neste documento sdo apenas para
referéncia, e o produto real deve prevalecer. Para especificagdes e _
configuragdes especificas, consulte os documentos de especificacdo
relevantes ou consulte o vendedor.

3. A capacidade nominal de armazenamento e os indicadores de
desempenho técnico sdo apenas especificacoes, e os dados reais
podem variar devido a fatores tais como ambientes e configuragdes.
4. Se utilizar o robé com outros produtos ou software, a Enabot ndo
garante a sua compatibilidade e legalidade. . ,

. Nada neste documento constitur uma modificagdo da politica de
garantia do produto Enabot.

6. Este produto ndo se destina a ser utilizado em transplantes de
drgdos ou outras aplicagdes de sistemas de suporte de vida em que
qualquer falha do produto possa resultar em morte ou ferimentos
pessoais. |

7. Sem a autorizagdo da Enabot, ninguém pode copiar, transcrever,
apagar, compilar, armazenar, transmitir ou traduzir este documento.



Informacion de seguridad

Antes de usar el robot, lea las siguientes instrucciones de seguridad
y tome las medidas preventivas generales.

1. Solo se permite a técnicos autorizados desmontar el robot. No se
recomienda que los usuarios lo hagan.

2. Retire la carcasa protectora exterior antes de usarlo para
asegurarse de que el aparato puede funcionar debidamente.

3. Evite dafios, no coloque el robot sobre un escritorio, mesa,
soporte de TV u otros lugares donde pueda caerse con facilidad .

4. No opere el robot en entornos con fuego u objetos fragiles. No
opere el robot en un 4rea donde se guarden materiales inflamables.
5. No arroje o dé patadas al robot.

6. No opera el robot en un bafio, lavabo u otras areas himedas.

7. Use unicamente el robot en un entorno donde la temperatura esté
entre -10°Cy 35°C.

8. Aseglrese de que dispone de sefial Wi-Fi en la zona donde trabaja
el robot.

9. No doble en exceso el cable o cologue ninglin objeto pesado u
afilado sobre el robot.

10. Cualquier operacién que no cumpla con el manual de usuario
puede causar dafios al robot.
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Contenido del paquete

01.Robot EBOX  02.Puerto de carga
03. Adaptador para el puerto de carga

04. Manual de usuario

05. Tarjeta SD

06. Sujecién
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05



Informacion del producto

01.Médulo ToF  02.Cdmara  03. Botdn de privacidad
05. Area tactil  06. Motor del

08. MICROFONO  09. Cinta

04. Luces de expresion de los ojos
buje
de luces ambientales
Salida de aire
infrarrojos

07. Luz de relleno infrarroja
10. Médulo ToF

13. Ranura de tarjeta SD  14. Médulo receptor de
15. Médulo ToF  16. Area tactil

11. Unidad aclstica  12.
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19. Botén de

17. Pausa / Reproduccién  18. Bajar volumen
22. Bot6n

accién  20. Subirvolumen  21. Bot6n de encendido
dereinicio  23. Contacto de carga

KA I
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24. Luzindicadora de alimentacién ~ 25. Médulo del transmisor de
infrarrojos  26. Contacto decarga 27.InterfazCC  28.Ranura
del limite del cable de carga 29. Pegamento antideslizante




Como usar el puerto de carga

1. Inserte el enchufe eléctrico en el agujero situado en la parte 3. Retire la carcasa del pegamento antideslizante de la base de carga
inferior del puerto de carga. y coloque el puerto de carga sobre su parte posterior firmemente
contra una pared y su parte inferior firmemente sobre el suelo.

|

2. Empuje el cable del adaptador hacia la ranura de la base de carga ~ ~

ara asegurarse de que el primero no se conecta con el dltimo. . .
P g q P Nota: Para evitar que el puerto de carga se mueva, aseglrese de que

se inclina con fuerza contra la parte inferior de la pared y esta unido
con firmemente al suelo.
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4. Mantenga libre de obstaculos un area de 1.5 metros delante y de 1 6. Cuando se coloque en el puerto de carga, el robot se encenderéa y
metro a laizquierda y derecha del puerto de carga, de forma que el empezara a cargarse automaticamente y mostrara el nivel de bateria
robot pueda volver facilmente para cargarse. actual.

60%
80% 100%
5. Enchufe el adaptador a la toma de corriente. La luz indicadora de 7. Cuando la bateria esté demasiado baja, el robot iniciar3 el
la parte superior del puerto de carga se encendera una vez que la programa de carga automatica. Use la aplicacién EBO HOME si es
conexidn se realice correctamente. necesario detener el programa.
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Como usar el robot

1. Encendido / apagado: Pulse el bot6n de encendido para encender
el robot. Mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para apagar el robot.
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2. Toque el botdn de accidn para usar el asistente de voz sin decir las
palabras de despertar.
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3. Funciones de control de reproduccién: Volumen +/ Volumen -y
Reproduccién / pausa.

(1) El 4rea tactil
izquierda: cambia al
tema de iluminacién
anterior o a la pista
anterior.

(2) El area tactil
derecha: cambia al
siguiente tema de
iluminaciénoala
siguiente pista.



5. Tres métodos para cambiar la configuracién de privacidad: (3) Puede activar y desactivar rapidamente la cdmara del gimbal
(1) Pulse y bloquee la cdmara del gimbal. Estaré apagada; sera mediante el botén de acceso directo a la aplicacion EBO HOME.
necesario encenderla manualmente. En este caso, no es posible

activar la cdmara del gimbal mediante la aplicacién.

(2) Pulse el botén de privacidad. Cuando la luz del indicador esta 6. Conexion del Bluetooth del robot:

encendida, se desconectaran el micréfono de grabaciény la cdmara (1) Busque “EBO X ROBOT” en el dispositivo inteligente.

del robot de la corriente eléctrica. En este caso no esté disponible la (2) Elija conectar el Bluetooth del robot.

activacién mediante la aplicacion. (3) En la aplicacién EBO HOME, elija el dispositivo Bluetooth al que se
esta conectando para que se desconecte.
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7. Restablezca el robot: Presione y mantenga el botén de
restablecimiento de abajo durante mas de 5 segundos. Por favor, no
apague durante el proceso de restablecimiento.

Tenga en cuenta:
Restablecer la configuracién de fabrica o desvincular el robot no
eliminard el contenido de la tarjeta SD. Se recomienda que haga una

copia de seguridad del contenido de la tarjeta SD y vacie la tarjeta SD.
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Como conectar el robot a lared

1. El robot tarda aproximadamente 1 minuto en arrancar y entrar en 3. Inicie sesidén en la pagina de inicio de la aplicacién EBO y siga los

el modo de busqueda. pasos que aparecen debajo para vincular al robot y conectarlo. ala
red con el nombrey la contrasefia Wi-Fi correctos:

(1)Escanee el cédigo QR y espere un momento hasta que oiga el aviso
del robot de que la conexidn con la red es correcta.

(2) Permanezca en la pagina del cddigo QR hasta que aparezca el
aviso de vinculacion correcta.

2. Cuando descargue la aplicacién e inicie sesidn en una cuenta,
seleccione el pais actual o informacién de la regidn.

4. Cambiar la red para el robot:

EBO HOME Vaya a la pagina de configuracién del

robot en la aplicacién EBO HOME

WLAN Vaya a la opcién WLAN

XXXXXXX Escriba su cuentay contrasefia Wi-Fi
nuevas

Genere un cddigo QRYy el robot escanea el
cédigo
EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
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Especificaciones del robot

Nombre del producto

Robot compafiero Familia EBO X

Modelo del producto

EBO X

Tipos de conexién inaldmbrica

Wi-Fi 2.4G / 5G, BT, radio

Dimensiones del producto L168mm X W168mm X H218mm 2.4G auto-definido
Peso del producto 1700g (£20g) Material PC+ABS
Resolucién UHD, FHD, HDy SD Descripcién del cardéan Eje individual del gimbal
FOV de la cdmara 106° Velocidad maxima 1.5m/s
Cémara F/N 1.8 Angulo de subida <=15°
Tipo de micréfono Cadena de 4 micréfonos Eliminacién de obstaculos <=10mm
Potencia del altavoz 8W Ruido de funcionamiento <=28dB
BPU/NPU 5 BPU SUPERIORES Formato de codificacién de audio AAC\PCM
Tipo de motor Motor del buje propulsor director sin Formato de codificacion de video H265

cepillo RAM 2GB
Capacidad de la bateria 2500mAh ROM 8GB
Potencia nominal del 19V=1.8A Tecnologia de carga automatica Visién e infrarrojos
adaptador Especificaciones LED RGB
Potencia nominal del robot i 9W Soporte de memoria extendida 16G - 256G
Tiempo de carga 2 horas Formato de archivos para la tarjeta MP4
Vida Gtil de la bateria 2-3 horas de memoria
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Instrucciones de control por
voz de Robot

1. Para iniciar sesién en la cuenta de Alexa en la aplicacién EBO
HOME, siga las instrucciones para crear una cuenta de Amazony
accederaella.

(1) Vaya a la pagina de inicio de sesidn de Alexa en la aplicacién EBO
HOME y toque "Iniciar sesién".

(2) Siga las instrucciones para acceder a la pagina de autorizacién de
la cuenta e introduzca la contrasefia de su cuenta de Amazo para
completar la autorizacién.

(3) Seleccione su pais o regidn.

(4) Establezca el nombre del dispositivo. La opcién predeterminada
es "Robot" y el nombre del dispositivo afectard a las palabras de
4rdenes usadas para controlarlo. Por ejemplo, si el nombre del
dispositivo estd establecido en "Robot", la frase de orden para
controlarlo mediante Alexa sera "Alexa, sienta a Robot".

2. Usar Alexa en el Robot

Al usar funciones universales de Alexa con un robot, podra controlar
"Alexa, habla mas lento", "Alexa, cuéntame una historia" o "Alexa,
cuéntame un chiste de software".

3. Habilitar la habilidad de Robot EBO X

) Abra la aplicacién de Amazon Alexa.
) Busque "Habilidad de Robot EBO X".
) Toque "Habilitar".
) Utilice a Alexa para controlar el robot con las érdenes de voz:
'Alexa, pon de pie a 'Robot'", "Alexa, sienta a 'Robot'", "Alexa, 'Robot’
sigueme" o "Alexa, 'Robot' vuelve a cargarte".
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Aviso legal

1. Antes de usar el producto, lea detenidamente este documento y
uardelo como referencia futura.

. Lasiilustraciones y descripciones de este documento solo tiene
una finalidad de ser referencia y debe prevalecer el producto real.
Para especificaciones y configuraciones especificas, remitase a los
documentos relevantes de la especificacion o consulte con el
vendedor.

3, La capacidad de almacenamiento nominal y los indicadores
técnicos de rendimiento solo son especificaciones y los datos reales
pueden variar debido a factores como entornos y configuraciones.
4, Si usa el robot con otros productos o software, Enabot no
garantiza ni su compatibilidad ni legalidad. ,

. Nada en este documento constituye una modificacion de la
politica defarantla de productos de Enabot.

6. Este producto no tiene como finalidad sus uso en trasplante de
drganos u otras aplicaciones de soporte vital donde un fallo del
producto puede provocar la muerte o lesiones personales.

7.Sin la autorizacidn de Enabot, queda prohibida la copia, |
transcripcion, eliminacion, compilacién, almacenaje, transmisién o
traduccién del presente documento.



Informazioni sulla sicurezza

Prima di utilizzare il robot, leggere le seguenti istruzioni sulla
sicurezza e adottare le misure preventive generali.

1. Solo i tecnici autorizzati possono smontare il robot. Si sconsiglia
agli utenti di effettuare tale operazione.

2. Rimuovere la copertura protettiva esterna prima dell’ uso e
assicurarsi che il dispositivo funzioni correttamente.

3. Per evitare danni, evitare di collocare il robot su una scrivania, un
tavolo, un mobile per TV o in altri luoghi in cui potrebbe cadere
facilmente.

4. Non é consentito alcun utilizzo in ambienti che presentano
fiamme libere o oggetti fragili. Non & consentito alcun utilizzo in aree
in cui sono riposti materiali inflammabili.

5. Non lanciare o prendere a calci il robot.

6. Non utilizzare il dispositivo all'interno di bagni, lavatoi o altre aree
con presenza di umidita.

7. Utilizzare il robot esclusivamente in ambienti con una
temperatura compresa tra-10 e 35 °C.

8. Assicurarsi che il segnale Wi-Fi sia disponibile nell'area in cui si
utilizza il robot.

9. Evitare di piegare eccessivamente il cavo e di appoggiare sul robot
oggetti pesanti o affilati.

10. Eventuali operazioni non conformi al manuale d'uso possono
causare danni al robot.
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Elenco degli imballaggi

01. Robot EBO X
03. Adattatore per base di ricarica
05. Scheda SD

02. Base diricarica

06. Spillo

04. Manuale d’ uso
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Introduzione del prodotto

01. Modulo ToF
di espressione oculare
07. Luce di riempimento a infrarossi
d'atmosfera laterali
12. Uscita dell’ aria
ainfrarossi

15. Modulo ToF

02. Fotocamera
05. Area tattile

16. Area tattile

03. Pulsante privacy  04. Luci
06. Motore del mozzo

08. Microfono  09. Luci

10. Modulo ToF  11.Un
13. Slot per scheda SD

ita acustica
14. Modulo ricevitore
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17. Riproduzione/Pausa  18. Diminuzione del volume
Pulsante azione  20. Aumento del volume

21. Pulsante di alimentazione  22. Pulsante reset

23. Contatto di ricarica
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19.
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24. Spia di alimentazione  25. Modulo trasmettitore a infrarossi
26. Contatto diricarica  27. Interfaccia CC  28. Slot di passaggio

del cavo di ricarica 29. Gomma antiscivolo
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Come utilizzare la base di ricarica

1. Inserire la spina d'alimentazione dell'adattatore nel foro presente 3. Rimuovere la copertura della gomma antiscivolo della base di
sul fondo della base di ricarica. ricarica e posizionare la base di ricarica con la parte posteriore ben

aderente a una parete e la parte inferiore appoggiata saldamente al

pavimento.

\
o
m lm

2. Spingere il cavo dell'adattatore nell'alloggiamento della base di Nota: per evitare che la base di ricarica si sposti, assicurarsi che
ricarica per assicurarsi che il cavo non rimanga incastrato nella base. poggi saldamente contro la parte inferiore della parete e che sia

fissato in modo stabile al pavimento.
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4. Mantenere una distanza di 1,5 m davanti e di 1 m a sinistrae a 6. Quando viene posizionato sulla base di ricarica, il robot si accende
destra della base di ricarica in modo che il robot possa tornare alla e inizia a caricarsi automaticamente, visualizzando il livello di carica
base per essere caricato. corrente della batteria.

80% 100%
5. Collegare I adattatore all’ alimentazione. La spia sulla parte 7. Quando la batteria & troppo scarica, il robot avvia il programma di
superiore della base diricarica si accende quando la connessione va ricarica automatica. Nel caso in cui fosse necessario interrompere il
abuon fine. programma, utilizzare I app EBO HOME.
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Come utilizzare il robot

1. Accensione/Spegnimento: premere il pulsante di alimentazione
per accendere il robot. Premere e tenere premuto il pulsante di
alimentazione per 3 secondi per spegnere il robot.

%
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2. Toccare il pulsante azione per utilizzare ['assistente vocale senza
pronunciare alcuna parola di attivazione.
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3. Funzione dei comandi durante la riproduzione: aumento/diminuzi-
one del volume e riproduzione/pausa.

4. Aree tattili (sinistra e destra):

(1) Area tattile sinistra:
passaggio al tema di

(2) Area tattile destra:
passaggio al tema di

illuminazione illuminazione
precedente o al brano successivo o al brano
precedente. successivo.



5. Tre metodi per modificare le impostazioni della privacy: (3) E possibile attivare e disattivare rapidamente la fotocamera
(1) Premere e bloccare la fotocamera cardanica. La fotocamera si mediante il pulsante di scelta rapida dell'app EBO HOME.
spegne ed & necessaria | accensione manuale. In tal caso non &
possibile attivare la fotocamera tramite app.

(2) Premere il pulsante privacy. All'accensione della spia, il microfono 6. Connettere il Bluetooth del robot:

di registrazione e la fotocamera del robot vengono scollegati (1) Cercare “EBO X ROBOT” sul proprio dispositivo smart.
dall'alimentazione. In tal caso |’ attivazione tramite app non & (2) Scegliere di connettere il Bluetooth del robot.

disponibile. (3) Per disconnettersi, selezionare il dispositivo Bluetooth a cui ci si

sta connettendo nell'app EBO HOME.
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7. Reimpostare il robot:Premi e tieni premuto per piu di 5 secondi il
pulsante di reset nella parte inferiore. Non spegnere il sistema
durante il processo di reset.

Notare che:

Il ripristino delle impostazioni di fabbrica o l'annullamento
dell'associazione del robot non eliminera il contenuto della scheda
SD.Si consiglia di eseguire il backup del contenuto della scheda SD e
svuotare la scheda SD.
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Come connettere il robot alla rete

1. Per 'avvio del robot e il passaggio alla modalita di scansione &
necessario circa 1 minuto.

2. Quando si scarica l'app e si registra un account, selezionare le
informazioni relative al Paese o all'area geografica corretti.

EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
60

3. Accedere alla pagina iniziale dell'app EBO e seguire i passaggi
indicati di seguito per eseguire 'associazione del robot e abbinare
alla rete il nome e le password Wi-Fi corretti:

(1) Eseguire la scansione del codice QR e attendere qualche istante
finché il robot non segnala che la connessione alla rete & avvenuta
CON SUCCESSO.

(2) Rimanere sulla pagina del codice QR finché non viene visualizzato
il messaggio di avvenuta associazione.

4. Modifica della rete del robot:

EBO HOME Andare alla pagina delle impostazione del

robot sull’ app EBO HOME

WLAN Andare sull’ opzione WLAN

XXXXXXX Inserirei il nuovo account e la nuova
password Wi-Fi account

Generare un codice QR affinché il robot ne
esegua la scansione



Specifiche del robot

Nome del prodotto

Robot domestico per famiglie EBO X

Modello del prodotto

EBO X

Durata della batteria

2-3ore

Dimensioni del prodotto L168mm X W168mm X H218mm Tipi di connessione wireless Wi-Fi 2.4G / 5G, BT, radio
Peso del prodotto 1700g (£20g) autodefinita 2.4G
Risoluzione UHD, FHD, HD e SD Materiale PC+ABS
Campo visivo della 106° Descrizione del giunto cardanico Gimbal ad asse singolo
fotocamera Velocita max. 1.5m/s
Rapporto focale della 1.8 Angolo di salita <=15°
fotocamera Distanza dagli ostacoli <=10mm
Tipo di microfono Array a 4 microfoni Rumorosita durante il funzionamento | <=28dB
Potenza dell’ altoparlante 8W Formato di codifica audio AAC\PCM
BPU/NPU 5TOPS BPU Formato di codifica video H265
Tipo di motore Motore su mozzo a trasmissione diretta : RAM 2GB
brushless ROM 8GB
Capacita della batteria 2500mAh Tecnologia di ricarica automatica Visiva e a infrarossi
Potenza nominale 19V=1.8A Specifiche LED RGB
dell’ adattatore Espansione di memoria supportata 16G - 256G
Potenza nominale del robot § 9W Formato video generato sulla scheda MP4
Tempo diricarica 2 ore di memoria
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Istruzioni per il controllo
vocale del robot

1. Per accedere all'account Alexa sull'app EBO HOME, seguire le
istruzioni per la creazione e | accesso a un account Amazon.

(1) Andare alla pagina di accesso di Alexa sull'app EBO HOME e
toccare "Accedi".

(2) Seguire le istruzioni per accedere alla pagina di autorizzazione
dell'account e inserire la password dell'account Amazon per
completare l'autorizzazione.

(3) Indicare il proprio paese o regione e confermare la lingua che si
intende utilizzare per interagire con Alexa.

(4) Impostare il nome del dispositivo. L'opzione predefinita & "Robot" e
il nome del dispositivo dovra essere incluso nelle parole di comando
utilizzate per controllare il robot. Ad esempio, se il nome del
dispositivo é "Robot", la frase di comando per controllare il robot
tramite Alexa dovra essere "Alexa, fai sedere il Robot".

2. Utilizzo di Alexa con il robot

Utilizzando le funzioni universali di Alexa con il robot, & possibile
controllare lo stesso robot impartendo comandi vocali, come ad
esempio "Alexa, parla pill lentamente", "Alexa, leggimi una storia" o
"Alexa, raccontami una barzelletta".

3. Abilitazione delle abilita del robot EBO X

(1) Accedere all'app Amazon Alexa.

(2) Cercare "Abilita robot EBO X".

(3) Toccare "Abilita".

(4) Utilizzare Alexa per controllare il robot impartendo comandi
vocali: "Alexa, fai alzare il robot", "Alexa, fai sedere il robot", "Alexa,
fammi seguire dal robot" o "Alexa, di al robot di tornare alla base di
ricarica”.
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Note legali

1. Prima di utilizzare il prodotto, leggere attentamente il presente
documento e conservarlo per riferimenti futuri.
2. Leillustrazioni e le descrizioni contenyte nel Fresente documento
sono soltanto a scopo di riferimento; fara fede il prodotto effettivo.
Per ottenere determinate specifiche e configurazioni, consultare i
relativi documenti tecnici o rivolgersi al venditore.
3. La capacita di archiviazione nominale e gli indicatori di prestazioni
tecniche sono solamente delle specifiche e dati effettivi possono
variare a causa di fattori quali gli ambienti e le impostazioni.
4. Se s utilizza il robot con altri prodotti o software, Enabot non ne
garantisce la compatibilita e la legalita.

. Nulla di quanto contenuto nel presente documento costituisce
una modifica della politica di garanzia dei prodotti Enabot.
6. Questo prodotto non & destinato all'uso in applicazioni di
trapianto di organi o altri sistemi di supporto vitale in cui un
eventua}g guasto del prodotto potrebbe provocare la morte o lesioni
personali.
7. Senza previa autorizzazione di Enabot, non & consentito copiare,
trascrivere, cancellare, compilare, archiviare, trasmettere o tradurre
il presente documento.



Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z robota nalezy zapoznac sie z
instrukcjami dotyczacymi bezpieczeristwa i podja¢ ogdlne kroki
ostroznosci.

1. Demontaz robota moga prowadzi¢ wytacznie uprawnieni
serwisanci. Nie powinni tego robi¢ uzytkownicy.

2. Przed rozpoczeciem uzytkowania zdejmij zewnetrzny pokrowiec
ochronny, aby umozliwi¢ prawidtowa prace urzadzenia.

3. Nie stawiaj robota na biurku, stole, stoliku pod telewizor ani w
innych miejscach, z ktérych moze spas¢. Pozwoli to unikna¢
uszkodzen.

4. Nie wolno uzytkowa¢ robota w poblizu otwartego ptomienia ani
delikatnych przedmiotéw. Nie wolno uzytkowa¢ robota w miejscu
sktadowania materiatéw tatwopalnych.

5. Robota nie nalezy kopac ani nie nalezy nim rzucac.

6. Urzadzenia nie wolno uzytkowa¢ w tazience, umywalni ani innych
pomieszczeniach o wysokiej wilgotnosci.

7. Robota nalezy uzytkowa¢ wytacznie w temperaturze od -10°C do 35
°C.

8. W miejscu pracy robota zapewnij dostepnosé¢ sygnatu Wi-Fi.

9. Nie dopus¢ do nadmiernego skrecenia przewodu ani nie uktadaj
na robocie ciezkich ani ostrych przedmiotéw.

10. Wszelkie czynnosci niezgodne z instrukcja obstugi moga
spowodowac¢ uszkodzenie robota.
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Zawartos¢ opakowania

01.Robot EBOX  02. Stacja dokujaca do tadowania
03. Adapter do stacji dokujacej
04. Instrukcja obstugi

05. Karta SD

06. Wtyk
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Wprowadzenie

01. Modut ToF

04. Swiatta wyrazu oczu
07. Swiatto w podczerwieni

10. Modut ToF

13. Gniazdo karty SD

15. Modut ToF

02. Kamera  03. Przycisk Prywatnos¢

05. Obszar dotykowy  06. Silnik

09. Kontrolki swietlne
12. Wylot powietrza

14. Modut odbiornika podczerwieni

16. Obszar dotykowy

08. Mikrofon
11. Modut dzwiekowy
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17. Wstrzymaj/Odtwarzaj
20. Zwieksz gtosnos¢
resetowania

18. Przycisz ~ 19. Przycisk Dziataj
21. Przycisk zasilania  22. Przycisk

23. Styk tadowania
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24. Kontrolka zasilania  25. Modut nadajnika podczerwieni

26. Styk tadowania  27. Interfejs tadowania pradem statym

28. Gniazdo ogranicznika przewodu zasilajacego 29. Podktadka
antyposlizgowa

28
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Obstuga stacji dokujacej

1. Wbz wtyczke zasilajaca do otworu DC na spodzie stacji dokujacej.

0

|

2. Wepchnij przewdd adaptera do gniazda bazy tadujacej, aby
zapewni¢ pewne potaczenie.
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3. Usuri zabezpieczenie podktadki antyposlizgowej bazy tadujacej, a
nastepnie umies¢ stacje dokujaca do fadowania poziomo na podtodze
tuz przy scianie.

m i

Uwaga: Aby nie dopusci¢ do przemieszczania stacji dokujacej,
dopchnij ja do $ciany i pewnie umies¢ na podtodze.



4. W odlegtosci 1,5 metra z przodu oraz 1 metra z lewej i prawej 6. Kiedy robot wjedzie na stacje dokujaca, uruchomi sie i automaty-

strony stacji dokujacej nie moze by¢ zadnych przedmiotow, aby cznie rozpocznie tadowanie, wyswietlajac przy tym aktualny stan
robot bez trudu wracat do niej do tadowania. baterii.
‘ i ‘ i ‘ (X X l
‘ ° ’ ‘o.o’ ‘o.o’
20% 40% 60%
’o o\ ’o‘o\
oQ@e oQ@e
‘ 0q0 ’ ‘ 0q0 ’
80% 100%
5. Podfacz adapter do zasilania sieciowego. Po udanym potaczeniu 7. Zbyt niski poziom energii powoduje rozpoczecie programu
zaswieci kontrolka na goérze stacji dokujacej. automatycznego tadowania robota. Jesli chcesz przerwac¢ ten

program, uzyj aplikacji EBO HOME.
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Obstuga robota

1. Wiacz/wytacz zasilanie: Aby wigczy¢ robota, nacisnij przycisk
zasilania. Aby wyfaczy¢ robota, nacisnij przycisk zasilania i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

R
(XK R

2. Naci$nigciem przycisku Dziataj uruchom asystenta gtosowego, nie
wypowiadajac przy tym stéw potrzebnych do jego wybudzenia.
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3. Funkcje sterowania odtwarzaniem: Gtosnos¢ + / Gtosnos¢ - oraz
Wstrzymaj/Odtwarzaj.

(1) Obszar dotykowy z
lewej strony:
przetaczenie na
poprzedni motyw
swietlny lub $ciezke.

(2) Obszar dotykowy z
prawej strony:
przefaczenie na kolejny
motyw swietlny lub
sciezke.



5. Trzy sposoby zmiany ustawien prywatnosci: (3) Kamere na gimbalu mozesz szybko aktywowac¢ lub dezaktywowaé
(1) Nacis$nij i zablokuj kamere na gimbalu. Bedzie wytaczona, przyciskiem skrétu aplikacji EBO HOME.

konieczne jest wiaczenie manualne. W takim przypadku nie mozesz
aktywowac kamery na gimbalu za posrednictwem aplikacji.

(2) Nacisnij przycisk Prywatnos¢. Swiecaca kontrolka oznacza brak 6. Ustanéw potaczenie z robotem za posrednictwem technologii
zasilania mikrofonu i kamery. W takim przypadku niemozliwa jest Bluetooth:
aktywacja za posrednictwem aplikacji. (1) Na urzadzeniu mobilnym wyszukaj ,EBO X ROBOT”.

(2) Zaznacz w celu potaczenia z robotem za posrednictwem
technologii Bluetooth.

(3) W celu roztaczenia w aplikacji EBO HOME wybierz aktualnie
potaczone urzadzenie z technologia Bluetooth.
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7. Reset robota:Przycisnij przycisk resetu u dotu i przytrzymaj go
przez ponad 5 sekund. Nie wytaczaj produktu podczas procesu
resetu.

Prosze zanotowac:

Przywrdcenie ustawien fabrycznych lub odpiecie robota nie
spowoduje usuniecia zawartosci karty SD Zaleca sie wykonanie kopii
zapasowej zawartosci karty SD i opréznienie karty SD.
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Podtaczanie robota do sieci

1. Uruchomienie robota i wejscie w tryb skanowania trwa okoto 1 3. Zaloguj sie na stronie gtéwnej aplikacji EBO, a nastepnie wykonaj
minute. ponizsze czynnosci, aby powiazac¢ robota i dopasowac sie¢ o
poprawnej nazwie Wi-Fi oraz hastach:

(1) Zeskanuj kod QR i chwile poczekaj, az robot poinformuje o
udanym potaczeniu z siecia.

(2) Pozostan na stronie z kodem QR do czasu wyswietlenia informacji
o udanym powiazaniu.

2. Podczas pobierania aplikacji i zaktadania konta wybierz
odpowiedni kraj lub region.

4. Zmien sie¢ robota:

EBO HOME Przejdz do strony ustawieri robota w

aplikacji EBO HOME

WLAN Wejdz w opcje WLAN

XXXXXXX Whpisz nowe konto Wi-Fi oraz hasto

Wygeneruj kod QR i pozwdl robotowi go
zeskanowac

EBO HOME App (i0S) EBO HOME App (Android)
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Specyfikacja robota

Nazwa produktu

Rodzinny robot towarzyszacy EBO X

Model produktu

EBO X

Typy potaczen bezprzewodowych

Wi-Fi 2.4G / 5G, BT, radio 2.4G

zdefiniowana przez

Wymiary produktu L168mm X W168mm X H218mm uzytkownika
Waga produktu 1700g (£20g) Materiat PC+ABS
Rozdzielczos¢ UHD, FHD, HD i SD Opis gimbala Gimbal jednoosiowy
Pole widzenia kamery 106° Maks. predkos¢ 1.5m/s
Wielkos¢ przystony kamery 1.8 Nachylenie podtoza <=15°
Typ mikrofonu Macierz 4 mikrofonéw Odstep od przeszkody <=10mm
Moc gtosnika 8W Hatas podczas pracy <=28dB
BPU/NPU BPU 5 TOPS Format kodowania dzwigku AAC\PCM
Rodzaj silnika Bezszczotkowy silnik piasty z napedem Format kodowania wideo H265
bezposrednim RAM 2GB
Pojemnos¢ baterii 2500mAh ROM 8GB
Moc znamionowa adaptera;  19V=1.8A Technologia automatycznego Wizja i podczerwier
Moc znamionowa robota el tadowania
Czas tadowania 2 godziny Specyfikacja LED RGB
Zywotnos¢ baterii 2-3 godziny Pamie¢ pomocnicza 16G - 256G
Format plikéw dla karty pamieci MP4
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Wskazowki sterowania
glosowego robotem

1. Aby sie zalogowac¢ na konto Alexa w aplikacji EBO HOME, wykonaj
wskazéwki opisujace tworzenie i logowanie sie do konta Amazon.
(1) Przejdz do strony logowania Alexa w aplikacji EBO HOME i
nacisnij ,Logowanie”.

(2) Wykonaj wskazowki, aby przejs¢ do strony autoryzacji konta i
wprowadz hasto do konta Amazon, aby zakoriczy¢ autoryzacje.

(3) Wybierz kraj lub region oraz jezyk interakcji z Alexa.

(4) Ustaw nazwe urzadzenia. Opcja domyslna to ,,Robot”. Nazwa
urzadzenia ma wplyw na frazy komend stosowanych do sterowania
robotem. Na przyktad gdy nazwa urzadzenia to ,,Robot”, wéwczas
fraza sterujaca przez Alexa ma brzmienie ,Alexa, Robot usiadz”.

2. Korzystanie z Alexa przez Robota

Korzystajac z uniwersalnych funkcji Alexa przez robota, mozesz
sterowac robotem, wydajac komendy gtosowe, takie jak ,Alexa, méw
wolniej”, ,Alexa, przeczytaj mi bajke” lub ,Alexa, powiedz kawat
informatyczny”.

3. Wigczanie umiejetnosci EBO X Robot

(1) Uruchom aplikacje Amazon Alexa.

(2) Wyszukaj ,Umiejetnosci EBO X Robot”.

(3) Nacisnij ,Witacz”.

(4) Uzyj Alexa do sterowania robotem komendami gtosowymi:
JAlexa, ,Robot” wstar”, ,,Alexa, ,Robot” usiadz”, ,Alexa, ,Robot” idz
zamng” lub ,Alexa, ,Robot” idz sie natadowac¢”.
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Uwagi prawne

1. Przed rozpoczeciem eksploatacji produktu uwaznie przeczytaj

niniejszy dokument i zachowaj go do uzytku w przysztosci.

2. Zawarte w nim ilustracje i opisy maja charakter wyfacznie

Eogladowy, pierwszerstwo ma faktyczny produkt. Specyfikacje i
onﬁguragje opisano w odpowiednich specyfikacjach lub mozna je

uzyskac¢ od sprzedawcy.

3. Znamionowa pojemnos¢ pamieci oraz wskazniki wydajnosci

technicznej to jedynie specKﬁkaqa, a faktyczne parametry moga sie

rézni¢ zaleznie od srodowiska i ustawien.

4. W przypadku uzywania robota z innymi produktami lub

oprogramowaniem firma Enabot nie gwarantuje kompatybilnosci

ani zgodnos’ci Z przepisami.

5. Zadne z postanowien niniejszego dokumentu nie zmienia polityki

éwarancyjnej firmﬁ Enabot dotyczacej jej wyrobdw.

. Niniejszy produkt nie jest przeznaczony do uzytku podczas
Frzeszczepu organow ani do innych zastosowan podtrzymujacych
unkcje zyciowe, gdzie awaria mogtaby powodowac zgon lub urazy
ciata.

7. Bez zgody firmy Enabot nie wolno kopiowac niniejszego
dokumentu, dokonywac¢ jego transkrypcji, usuniecia, kompilacji,
przechowywac¢ go, przesytac ani ttumaczy¢.
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