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1.0 Instrucciones de seguridad

1.1 Erforderliches Alter und Hinweise fiir Anfanger
Este producto estd destinado a usuarios de 14 afos o mds. Debido a
la complejidad de su funcionamiento, los usuarios principiantes
deben entrenarse bajo la supervision de un piloto experimentado. Se
recomienda encarecidamente gue los principiantes practiquen vuelos
a baja altitud en dreas amplias, despejadas y no pobladas durante al
menos tres dias antes de realizar vuelos a gran altitud o de larga
distancia.

1.2 Piezas giratorias y prevencion de lesiones
Después de encender el dispositivo, mantenga las manos, el rostro,
el cabello y la ropa alejados de todas las piezas que giran a alta
velocidad, incluidas las hélices, engranajes y rotores. El contacto con
componentes en rotacion puede provocar lesiones graves.

1.3 Advertencia de alta temperatura

Durante y después del uso, la bateria, los motores y los circuitos del
dispositivo pueden calentarse. Evite el contacto directo para prevenir
quemaduras o lesiones causadas por el calor.

1.4 Restricciones de vuelo y seguridad del espacio

aéreo

Para cumplir con las normativas aeronduticas y de
radiocomunicacién, no utilice el dron dentro de un radio de 5.000
metros alrededor del centro de una pista de aeropuerto.

Asimismo, evite volar durante periodos restringidos o en zonas
designadas donde las autoridades locales impongan limitaciones de
radiocontrol.

1.5 Frecuencia y vuelo dentro de la linea de vision
directa

Asegurese de que ninguna persona cercana esté utilizando
dispositivos que operen en la misma frecuencia para evitar
interferencias. Mantenga siempre la aeronave dentro de su campo
de vision directa (VLOS) durante el vuelo.
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2.0 Seguridad de la bateria

2.1 Advertencias de uso

(MDMantenga la bateria fuera del alcance de los nifios.

@EI uso de la bateria conlleva ciertos riesgos que pueden provocar
incendios, lesiones personales o dafios materiales.

@Los usuarios deben ser conscientes de estos riesgos y asumir toda
la responsabilidad por el uso correcto de la bateria.

@Si la bateria se cae, desprende un olor inusual, se sobrecalienta,
cambia de color, se deforma, presenta fugas, emite ruidos anormales
o humo, deje de usarla inmediatamente y sustituyala. Evite el
contacto con el electrolito. En caso de contacto con los ojos o la piel,
enjuague inmediatamente con agua limpia y consulte a un médico.
®No desmonte, modifique ni perfore la bateria. No cortocircuite la
bateria.

2.2 Instrucciones de carga

@ No cargue baterias hinchadas o dafiadas.

@ No sobrecargue la bateria. Desconecte el cargador inmedia-
tamente después de que la bateria esté completamente cargada.

@ No cargue la bateria cerca de materiales inflamables como
alfombras, suelos de madera, muebles o superficies conductoras de
electricidad.

@ Supervise siempre la bateria durante la carga. No la deje sin
vigilancia.

® Asegurese de que la bateria se haya enfriado antes de cargarla.
La temperatura de carga debe estar entre 0 °C y 40 °C, y la
temperatura de la bateria no debe superar los 60 °C (140 °F). Evite
cargarla en ambientes humedos o bajo la luz solar directa, y no
almacene la bateria en lugares de alta temperatura (por ejemplo,
dentro de un vehiculo expuesto al sol).

@ No mezcle diferentes tipos de baterias ni baterias nuevas con
usadas.

2.3 Reciclaje y eliminacion
@ No deseche la bateria junto con los residuos domésticos.

@ Respete las normativas locales sobre la eliminacion de baterias y
siga los procedimientos de reciclaje adecuados.
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3.0 Mantenimiento

@ Limpie el producto después de cada uso con un pafio limpio y
suave.

@Ekvite la exposicién prolongada a la luz solar directa. No permita
que el dron ni las baterias se sobrecalienten.

®@Este dispositivo no es resistente al agua. No lo sumerja ni lo ponga
en contacto con agua bajo ninguna circunstancia. El incumplimiento
de esta indicacién puede provocar un mal funcionamiento o dafios
permanentes. Tenga en cuenta que, aunque el entorno parezca seco,
la humedad como la lluvia, la niebla o las salpicaduras de agua (rios,
cascadas, etc.) puede danar el dron durante el vuelo.

@Inspeccione peridédicamente el puerto de carga y todos los
accesorios para detectar signos de desgaste o dafios. Si alguna parte
del dispositivo o de sus cables estd dafada, deje de usarlo o cargarlo
hasta que haya sido reparado correctamente.

®Si la bateria debe almacenarse durante un periodo prolongado,
evite guardarla completamente cargada. Permita que se descargue
ligeramente antes del almacenamiento para conservar su
rendimiento y prolongar su vida util.

4.0 Entorno de vuelo
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Se recomienda utilizar el dron con buen tiempo, en un drea abierta, y
mantener la aeronave dentro de su campo de visién directa durante el

@A @A A %A

Asegurese de mantener el dispositivo alejado de obstdculos, lineas
eléctricas, drboles, multitudes, aeropuertos y superficies de agua.
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No utilice el dron en entornos extremos, como temperaturas muy
altas o muy bajas, niebla densa, vientos fuertes o lluvias intensas.

5.0 Contenido del paquete

Dron x1 Control remoto x1 Bateria x3

oo it

Hélices A x4 B x4 Destornillador x1 Cable de carga USB x3
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Tarjeta MicroSD x1 Lector de tarjetas x1 Cable de datos USB x3

Manual de instrucciones x1
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6.0 Presentacion del dron

@ Heélicen @ Hélice A

@ HéliceB @ WMotor sin escobillas

® Brazxo © Sensor de flujo dptico
® cdmara UHD @ indicador LED

© cCarcasa superior @ interruptor de encendido
O Hélice B ® Bateria del dron
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7.0 Presentacion del control remoto

7.1 Vista general del control remoto

@ Ajuste de lacdmara

@ Ssclector de velocidad

© interruptor de encendido

® Retorno con un solo botén

® Ranura para tarjeta dememoria @ Interruptor GPS

@O Cable de datos
/ Puerto de carga

5} Joystick izquierdo
Subir / Bajar / Giro a la izquierda
yaladerecha

O® Calibracién del giroscopio
(short press)

Headless mode
(press and hold)

@ Calibracién geomagnética

@ Desblogueo

—m

® Joystick derecho

Avanzar / Retroceder / Vuelo lateral
ala/zquierda y a la derecha

@® 7omar fotos

@ Grabacién de video

@® Retorno con un solo botén
@ Mend / Reproduccion

@ Deslizar hacia arriba

@ Deslizar hacia abajo



7.2 Interfaz de la pantalla LCD

W: 39.91228 J
N: 4095485 D30 @l

A0Om  HOOm/s
D:00m  V:0.0m/s

® e®
@ \Velocidad O Modo foto
@ Estado de vuelo /Modo devuelo @ Modo video
© Latitudy longitud ® Altitud
O Nuimero de satélites @ Distancia
@ Seiial del control remoto @ Velocidad vertical

@ /ndicador del nivel de bateriade la @ Velocidad horizontal
aeronave

@ /ndicador del nivel de bateria del
control remoto
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8.0 Instalacion

8.1 Verificacion de las hélices

Abra los brazos y revise las hélices para comprobar si presentan
deformaciones o si estan mal instaladas. En caso afirmativo, sustituyalas
inmediatamente.

La hélice de repuesto debe instalarse en la posicién correcta. Instale
unicamente la hélice A en la posicion Ay la hélice B en la posicion B. Ignore
cualquier numero en las hélices, ya que solo son coédigos de molde de
fabricacion.

Durante el funcionamiento, la hélice A gira en el sentido de las agujas del
reloj, mientras que la hélice B gira en sentido contrario a las agujas del
reloj.

Nota: Antes de cada vuelo, asegurese de que las hélices no presenten
deformaciones y estén correctamente instaladas, ya que una

8.2 Instalar los protectores de los joysticks

N
)|

t t g

& &

Retire los protectores de los joysticks de la ranura en la parte posterior
del control remoto (fig. @ )y coldquelos en las palancas de control
(fig. @ ).
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8.3 Insercion de la tarjeta MicroSD

[r=all=== =]
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Inserte la tarjeta de memoria antes del vuelo para guardar fotos y videos.
Después del vuelo, utilice el lector de tarjetas incluido para ver los archivos en
el ordenador.

8.4 Bateria del dron

Instalacion: Deslice la bateria en el compartimento a lo largo de las guias
hasta que se bloguee con un clic audible. (Fig. @)

Extraccion: Presione el boton de liberacion de la bateria y tire hacia atras para
separarla del vehiculo aéreo. (Fig. @)

Nota: Asegurese de que la bateria esté correctamente instalada. Una
bateria que no esté bien fijada puede causar una pérdida de energia
durante el vuelo, lo que podria resultar en un funcionamiento inestable o
riesgo de accidente.

8.5 Instalacion del soporte para teléfono y cone-
xion del teléfono
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Retire las tapas del joystick de la bolsa de accesorios y coloquelas en el
control remoto. (Fig. @)

Abra el soporte para el teléfono. (Fig. @ )

Coloque el teléfono en el soporte del control remoto. Conecte el teléfono al
control remoto usando un cable de datos. En este momento, aparecerd un
mensaje en el dispositivo movil preguntando si desea confiar en este
dispositivo. Presione "Confiar". (Fig. @)

9.0 Carga

9.1 Bateria del dron

-

L

Cuando la bateria del dron estd descargada, los indicadores luminosos del
vehiculo aéreo parpadean continuamente.

Retire la bateria y conecte el cable de carga USB al puerto de carga de la
bateria.

Inserte el otro extremo del cable USB en un puerto USB de una bateria
externa o de un adaptador USB (5V/2,0A).

Durante la carga, el LED rojo del cable de carga permanece encendido.
Cuando la bateria esté completamente cargada, el LED se apaga.

El tiempo de carga es de aproximadamente 360 minutos.
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A\ Attenzione

i Antes de la carga, lea cuidadosamente la seccion "Seguridad de la
bateria"!

En caso de error de carga, el LED del cable de carga parpadea
rapidamente.

9.2 Bateria del control remoto

Cuando el nivel de la bateria del control remoto cae por debajo del 10%, se
emite una sefal acustica "DiDIDi".

Conecte el cable de carga USB a la interfaz de carga del control remoto.
Inserte el otro extremo del cable USB en un puerto USB de una bateria
externa o de un adaptador USB (5V/2,0A).

Durante la carga, el LED verde del control remoto permanece encendido.
Cuando el LED se apaga, la bateria estd completamente cargada.

El tiempo de carga es de aproximadamente 180 minutos.

A\ Attenzione
¢ iAntes de la carga, lea cuidadosamente la seccion "Seguridad de la
bateria"!

¢ Asegurese de que el control remoto esté completamente cargado
antes del vuelo.

e En caso de error de carga, el LED del cable de carga parpadea
rdpidamente.
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10.0 App herunterladen

Escanee el codigo QR o busque "YIKKEON GPS" en el Apple App Store o en
Google Play Store para instalarla.

YIKKEON

Escdner para descargar YIKKEON GPS

Nota: Durante la instalacién pueden aparecer solicitudes de permiso.
Asegurese de presionar "Permitir" para conceder todos los permisos.

11.0 Como pilotar el dron

11.1 Emparejomiento

@ Mantenga presionado el interruptor de
encendido para encender el dron; los
indicadores luminosos del dron comenzardn
a parpadear.

@cColoque el dron sobre una superficie
plana y asegurese de que el control
remoto esté alineado en la misma
direccién que la parte frontal del dron.
Encienda el control remoto para iniciar
la vinculacién automdtica. Cuando
escuche la sefial acustica "DIDi" y los |
indicadores luminosos del dron |@)
parpadeen lentamente, la vinculacién
se ha completado.
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11.2 Calibracion de la brajula

El campo geomagnético puede ser facilmente perturbado por dispositivos
electronicos cercanos, lo que provoca datos anomalos y afecta el
rendimiento del vuelo.

Antes del primer uso, es necesario realizar una calibracion
geomagnética.Siga los siguientes pasos para calibrar el campo
geomagnético:

@ Inicio de la calibracién: Presione
brevemente el botén de calibracion en
el control remoto.

El control remoto emitird una sefal
acustica "Di".

Los indicadores luminosos del dron
parpadearan lentamente, indicando
que la calibracion puede comenzar.

@ Calibracion horizontal: Mantenga el
dron en posicion horizontal y girelo
lentamente en el sentido de las agujas
del reloj hasta que el control remoto
emita una senal acustica "Di",
indicando que la calibracion horizontal :
se ha completado. e

@ Calibracion vertical: Mantenga el
dron en posicion vertical y girelo
lentamente en el sentido de las agujas
del reloj hasta que el control remoto
emita una sefal acustica "Di" y los
indicadores luminosos parpadeen
rapidamente, indicando que la v
calibracién geomagnética se ha 5]
completado con éxito.
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11.3 Calibracion del giroscopio

Coloque el dron sobre una superficie plana y presione brevemente el boton
"Calibracién del giroscopio” en el control remoto.

Los indicadores luminosos del dron parpadeardan répidamente y luego
lentamente, mientras que el control remoto emitird una sefnal acustica "Di",
indicando que la calibracion se ha realizado con éxito.

11.4 Basqueda de seiales GPS

Coloque el dron sobre una superficie plana.Cuando la pantalla del control
remoto muestre P-GPS, el dron estd adquiriendo automaticamente los
satélites GPS (no es necesario presionar el boton GPS).

Si la pantalla muestra P-OPTI, mantenga presionado el botén GPS hasta
que la pantalla muestre P-GPS.

Espere hasta que la sefial GPS alcance 9 satélites o mas vy los indicadores

luminosos se mantengan fijos.La adquisicion de los satélites GPS se ha
completado y el dron estd listo para volar.
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A Atencion

Si la pantalla muestra P-OPTI, mantenga presionado el botén GPS hasta
que la pantalla muestre P-GPS.

Espere hasta que la seial GPS alcance 9 satélites o mas y los
indicadores luminosos se mantengan fijos.

La adquisicion de los satélites GPS se ha completado y el dron estd listo
para volar.

11.5 Conexidén del teléfono

Abra la aplicacion en el teléfono y conceda los permisos
solicitados.Presione "Iniciar Vuelo" para ver la transmisiéon de video de la
camara, sincronizada con el control remoto, directamente en el teléfono.

11.6 Desbloqueo de los motores

Presione brevemente el boton de desblogueo en el control remoto para
desbloquear el dron e iniciar el vuelo.

Nota: Si no se realiza ninguna accion en 10 segundos, el vehiculo aéreo
se bloqueard automaticamente.

11.7 Despegue / Aterrizaje
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Nota: Antes del despegue, asegurese de que el dron se encuentre en
un drea exterior despejada y que la sefial GPS haya fijado al menos 9
satélites.

Los nuevos usuarios deben realizar una calibracion antes del primer
vuelo. La calibracion garantiza un posicionamiento preciso, una
misurazione precisa dell'altitudine e prestazioni di volo stabili,
soprattutto quando si vola in aree geografiche diverse.

Per l'atterraggio, scegliere un'area aperta, priva di vento, con una
superficie dura e piana. Non atterrare su superfici morbide o irregolari,
come l'erba, poiché ci6 potrebbe impedire al drone di atterrare
correttamente o di arrestare | motori.

Durante I'atterraggio, tirare completamente verso il basso lo stick
sinistro e mantenerlo in posizione finché il drone non ha toccato il suolo
e le eliche non si sono fermate completamente. Solo allora rilasciare lo
stick.

11.8 Cambio de velocidad

El dron despega de forma predeterminada en modo de baja
velocidad.Durante el vuelo, es posible ajustar el nivel de velocidad
mediante el selector de velocidad.

Gire el selector hacia la derecha para aumentar la velocidad. Cuando se
escuchen dos sefales acusticas, el dron habrd cambiado al modo de alta
velocidad.

Gire el selector hacia la izquierda para volver al modo de baja velocidad.

Nota: La baja velocidad se recomienda para principiantes y para vuelos
en interiores, mientras que la alta velocidad es adecuada para uso en
exteriores y para pilotos experimentados.

11.9 Control de direccion
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Empuije el joystick izquierdo hacia arriba para hacer que el dron ascienda.Tire
del joystick izquierdo hacia abajo para hacer que el dron descienda.

Empuje el joystick izquierdo hacia la izquierda para hacer que el dron gire
en sentido antihorario.

Empuje el joystick izquierdo hacia la derecha para hacer que el dron gire
en sentido horario.

Empuje el joystick derecho hacia arriba para hacer que la aeronave
avance.Empuije el joystick derecho hacia abajo para hacer que la aeronave
retroceda.

Empuje el joystick derecho hacia la derecha para hacer que la aeronave
vuele hacia la derecha.

Empuje el joystick derecho hacia la izquierda para hacer que la aeronave
vuele hacia la izquierda.

11.10 Schwebeflug

Al soltar todos los joysticks, el dron mantendrd un vuelo estacionario.
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Nota: El dron admite tanto el posicionamiento por GPS como el
posicionamiento por flujo 6ptico. Cuando la sefial GPS es fuerte, puede
mantenerse estacionario con precision en exteriores. Cuando la sefial
GPS es débil o no estd disponible, el dron cambia automaticamente al
posicionamiento por flujo éptico para mantener un vuelo estacionario
estable a baja altitud.

11.11 Einstellung der Kameraneigung

— (<~

90‘&"

Durante el vuelo, el dngulo de la cdmara se puede ajustar mediante el
selector de ajuste de la cémara.

Gire el selector hacia la izquierda para inclinar la camara hacia arriba.

Gire el selector hacia la derecha para inclinar la camara hacia abajo.

11.12 Retorno al punto de inicio (RTH)

Cuando el GPS esta activo y el punto de inicio se ha registrado correcta-
mente, al presionar el boton de Retorno a Casa con un solo clic, el dron
regresard automaticamente al punto de inicio (la posicion donde el dron
adquirié inicialmente mas de 9 satélites con éxito).

El dron admite tres tipos de retorno automatico: Retorno a Casa con un
solo clic (One-Key RTH), Retorno a Casa por pérdida de sefial (Signal
Lost RTH) y Retorno a Casa por bateria baja (Low Battery RTH).

11.12.1 Retorno al punto de inicio (RTH)
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Cuando la senal GPS es fuerte (9 satélites o mas), se puede activar el
retorno automatico del dron presionando el boton de Retorno a Casa con
un solo clic en el control remoto.

Presione el boton One-Key Return para iniciar el retorno automatico al
punto de inicio (la posicién donde el dron adquirié inicialmente 9 satélites
GPS).

El joystick todavia se puede usar para evitar obstdculos durante el retorno.

11.12.2 Retorno a Casa por pérdida de sefial (Signal Lost RTH)

Si se pierde la senal del control remoto durante mds de 6 segundos, el dron
realizard un retorno automdtico.El vehiculo aéreo regresara a la ultima
posicion registrada.Una vez que se restablezca la sefial, el dron detendrd
el retorno automatico en esa posicion.

11.12.3 Retorno a Casa por bateria baja (Low Battery RTH)

Retorno a Casa por bateria baja - Nivel 1:Cuando el nivel de la bateria del
dron cae al 20%, el icono de la bateria en la pantalla del control remoto se
vuelve rojo, los indicadores luminosos del dron parpadean lentamente vy el
control remoto emite sefales acusticas continuas.El vehiculo aéreo activa
automdticamente el retorno por bateria baja.El dron regresa
automaticamente dentro de un radio de 30 m desde el punto de inicio y el
usuario aun puede controlarlo dentro de esta drea.

Retorno a Casa por bateria baja - Nivel 2:Cuando la bateria alcanza un
nivel critico, el dron aterriza automdticamente en el punto de inicio.

A Atencion

« Cuando el dron realiza un retorno por bateria baja, el control remoto
no puede cancelar la funcién de retorno hasta que el vehiculo aéreo
esté a menos de 30 m del punto de despegue.

¢ La altitud minima de retorno es de 20 m. Si el dron vuela por debajo
de esta altitud, primero ascenderd a 20 m antes de regresar.
Asegurese de que la ruta de retorno y el espacio aéreo sobre el punto
de despegue estén libres de obstdaculos.

12.0 Control de vuelo mediantela apli-
cacionmovil
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Es posible pilotar el dron utilizando Unicamente el teléfono inteligente, sin
el control remoto.

Nota: Este modo utiliza una conexion Wi-Fi y solo admite el control a
corta distancia. No se permite el vuelo a larga distancia. Se recomienda
usar el control remoto para pilotar el dron. Simplemente conecte el
teléfono al control remoto mediante el cable de datos para ver la
transmisiéon de video en tiempo real.

12.1 Conexiéon Wi-Fi

Abra la configuracion de Wi-Fi del teléfono y conéctese a la red Wi-Fi del
dron que comienza con"HY-GPS-".

Nota: Durante el proceso de conexion, puede aparecer una ventana
emergente indicando que no hay conexién a Internet y ofreciendo usar
datos moviles o continuar con Wi-Fi.Seleccione "Continuar con Wi-Fi".

El dron no requiere conexion a Internet para volar; basta con que esté
conectado a la sefal Wi-Fi emitida por el dron.

En la primera conexion, se solicitard un permiso. Seleccione "Aceptar”.

El Wi-Fi del dron no proporciona acceso a Internet y se utiliza
exclusivamente para el control de vuelo.

12.2 Preparacion del vuelo

Abra la aplicacién y presione “Preparacion de vuelo”.

Siga las instrucciones en pantalla para realizar a continuacién la
calibracion del giroscopio y la brujula.

Una vez completadas con éxito las calibraciones, presione "“Iniciar vuelo”
para comenzar a controlar el dron con el teléfono inteligente.
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13.0 Funciones y caracteristicas

13.1 Toma de fotos / videos

Presione el botén para tomar una foto.
El control remoto emitird una sefal acustica para confirmar que la foto se
ha tomado correctamente.

Presione el boton para grabar un video. El control remoto emitird una sefal
acustica para confirmar el inicio de la grabacion.
Vuelva a presionar el mismo botdn para detener la grabacion.

Nota: Si no hay ninguna tarjeta TF instalada, las fotos y videos se
guardaran en el dlbum de la aplicacion.

Cuando se inserta una tarjeta TF, las fotos y videos se guardardan tanto
en el album de la aplicacion como en la tarjeta TF.

13.2 Toma de fotos por gestos(Se requiere aplicacion)

Al realizar la toma con gestos, mire hacia la lente frontal de la camara. Los
siguientes gestos pueden activar las funciones automdticas de foto o video
del dron:
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Muestre un gesto de "V" frente a la camara. Una vez
que el gesto sea reconocido, el dron iniciard una cuenta
regresiva de 3 segundos y tomard automaticamente una
foto.

Coléquese aproximadamente a 2 metros frente a la
camara del dron y muestre una mano abierta con los
cinco dedos apuntando hacia el objetivo.Una vez que el
gesto sea reconocido, el dron iniciard automdticamente
la grabacion de video.Repita el mismo gesto para
detener la grabacion. (El intervalo entre dos
reconocimientos debe ser superior a 3 segundos.)

A Atencion

Para garantizar un reconocimiento preciso de los gestos, siga estas
instrucciones:

* Coloquese directamente frente a la cdmara durante las operaciones
con gestos.

* Utilice el dron en un entorno bien iluminado.

*Realice el reconocimiento de gestos a una distancia de
aproximadamente 2 metros de la camara.

13.3 Modo Sigueme (Se requiere aplicacion)

Cuando se activa el modo Follow Me, el dron reconoce automaticamente al sujeto
y lo sigue, manteniéndolo dentro del encuadre de la cdmara mientras graba el
video en tiempo real.

Alrededor de las personas detectadas en la

pantalla aparecerdn marcos azules.

Toque la pantalla para seleccionar el sujeto a
|:| rastrear.
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Una vez bloqueado el sujeto, el marco azul se
volverd rojo.Asegurese de que el marco rojo
permanezca centrado en la pantalla.

Cuando el dron esté a aproximadamente 2 metros
del sujeto, el vuelo en modo seguimiento comenzard
automaticamente.

Nota: Si se pierde el objetivo, vuelva a tocar el objetivo para seleccionarlo de
nuevo.Si no se detecta ningun objetivo en un plazo de 5 segundos, el sistema
volverd automdticamente al modo de vuelo normal.Cuando el vehiculo aéreo
se encuentre a aproximadamente 2 metros del objetivo, el vuelo en modo
seguimiento comenzard automaticamente.

13.4 Vuelo por trayectoria(Se requiere aplicacion)

En este modo, el dron volard segun la posicién seleccionada.

13.5 Vuelo circular (Se requiere aplicacion)

5 ¥ XX

El dron vuela en circulo alrededor de su posicion actual.

13.6 Modo GPS Follow(Se requiere aplicacion)

Toque el icono Follow GPS para activar el modo GPS Follow. El dron seguird
automaticamente su teléfono.
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13.7 Modo sin cabeza (Headless Mode)

El modo Headless es una funcion de entrenamiento ideal para pilotos
principiantes.También es util cuando el dron se encuentra lejos del piloto y
su orientacién es dificil de determinar.En el modo Headless, el dron se
mueve hacia adelante, hacia atrds, a la izquierda o a la derecha segun los
movimientos del joystick derecho, independientemente de la direccion
hacia la que esté orientada la parte frontal del dron.

El control remoto debe estar alineado en la misma direcciéon que la parte
frontal del dron durante la asociacion.

Mantenga presionado el botén de calibracion del giroscopio para
activar el modo Headless. Mantenga presionado nuevamente el
botoén de calibracién del giroscopio para salir del modo Headless.
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14.0 Solucion de problemas

NO. PROBLEMAS SOLUCIONES
En modo exterior, redlice los calibraciones,
) ' asegurese de que se detecten 9 satélites o
1 | imposiole despegar mds y desbloquee los motores antes del
despegue.
Después de encender el | El dron estd redlizando la deteccion del
2 [dron, los indicadores | giroscopio. Coloquelo sobre una superficie
parpadean répidamente estable y plana.
ﬁ?iﬁspﬁedﬁpﬁ?:%g Stellen Sie die Drohne auf einen ebenen
3 | en wuelo estacionario y s Untergrund und kalibrieren Sie das Gyroskop
indina notdblenmente hada | €neut. Vermeiden Sie Fluge Uber
un lado reflektierenden Oberfléchen.
Las hélices estan deformadas y deben ser
reemplazadas.Las hélices A deben instalarse
4 | El dron vibra fuertemente | en la posicion A y las hélices B en la
posicion B.Una instalaciéon incorrecta puede
provocar la pérdida de control del dron.
5 Vuelo inestable con [ Evite volar el dron en condiciones de viento
viento fuerte fuerte.
6 lanep\gsébsltzcigﬂgﬂgeZ%roﬂ La calibracion del compds (geomagnetismo)
gira en circulos ' ha fallado. Vuelva a calibrar el compds.
7 chsirb?n EZ(?rszeEdeel indicador El voltaje de la bateria es demasiado bajo.
parp(%jleo e démente Cargue completamente la bateria.
Asegurese de que el entormo de despegue sea
. un espacio exterior despejodo y de que el
8 | Pérdica del dron nimero de satélites detectados antes del
despegue sea superior a 9.
Este problema puede deberse a un sistema
9 | Retraso de video operativo del teléfono obsoleto o a una
memoria insuficiente.
10 No hay imagen de Iof Desinstale la aplicacion, vuelva a instalarla y

cdmara

conceda los permisos necesarios.
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15.0 Asistencia y servicio

Escanee el codigo QR o visite
(https://yikkeon.com/pages/f7-eagle-beginner-guide)
para obtener:

@ (o1 Eo

Descargue laaplicacion  Veaelvideo  Consulteel manual
YIKKEON GPS tutorial de instrucciones

No dude en ponerse en contacto con nosotros si necesita asistencia
adicional.

@ www.yikkeon.com

DX yikkeon@qq.com
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